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talano

Tutte le misure espresse in gesto
opuscolo sono in millimetri.

ATTENZIONE

Non utilizzare spray ed oli anti frizione
o sblocca filetti sui cuscinetti o sulle
ruote con £) nglei pattini scorrewl i.
(esto prowcal o sciolyimento

dei gassi  dei cuscinetti rendendoli
rumorosi oppure la rottura dell'd ng

ki llustrazioni e le descrizioni di
gesto opuscol o si intendono fornite
a titolo indicatie. L azienda si risera
pertanto di apportare, in gal siasi
momento e senza preav so, gel le
modifiche che ritenesse utili per

gal siasi esignza di carattere
costruttio e commerci ale.

Detsh

Alle B8 n diesem Katalogi ndin
M llimetern.

ACHU NG

Kein Bray, 8hmi  ermittel oder ken-
mittel auf die Kugl lagr und R ollen
mit B
Das Bnn di e Kugl lagrund di e
Rollen gréschel  ler machen und
Bnnden B  ind\ briss grursachen.

Die Bilder und Beschreibungn
dieses Fospetes si  nd nur zur
hformati on ggben. D ie Frma
&nn, i njedem binent, A nderungn
und ¥rbesserungn ohne

Wrankndi gngernehmen.

ingler Bufw agnerw enden.

Englsh

All dimensions in this leaflet are stated in
millimeters.

WARNING

Do not use any anti-friction oil or g ease
or threadreal ese spray on ball bearing
or on wheels with O-ring it can cause
the melting of the inside ball bearing
gease, mak ng them noisy or causing
the brealof the O-ring of the wheels.

The pictures and descriptions this leaflet
contains are supplied for information
purposes. The company reseres the
rigt to i ntroduce those modifications it
deems opportune for any construction
or commercial need at any time and
without ada nce notice.

Espdl

Todas las dimensiones en este folleto se
epresan en milimetros.

ADVERE NCIA

No utilices spray y aceites anti-friccit
sobre los cojinetes de bolas y sobre las
ruedas con O-ring de los patines. Esto
puede progcar mayor rumorosidat de
los cojines o la rotura de los O-ring.

bs i magnesy las descripciones

de este folleto solo se fechas a titulo
informatie. B empresa puede aportar,
en cualgi er momento y sin preav so, las
modificaciones que cree necesarias por
ek gnci as técnicas y comerciales.

F anai s

Toutes les mesures indiquées dans
cette brochure sont en millimétres.

AVERT SSEMENT

Ne pas utiliser de spray ni d’huile anti
frottement ou pour débloquer les filets
sur les coussinets ou sur les roulettes
agc bague torique des patins
coulissants. Ce qui ferait fondre la

g aisse des roulements en les rendant
bruyants ou prow querait la rupture de
la bage torige.

ks images et les descriptions de
cette notice ne sont fournies qu’a
titre indicatif. & fabricant se résere
donc le droit d’apporter toutes les
modifications @' il jugera utiles a des
fins techniques et commerciales a
n’'importe gel moment et sans aucun
préav s.
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PS40.1

LB = 1784 MIN

N

N\

arfB

—!

L—X =4 MIN

X =4 MIN —

|

LB =2WA + 3X

WA = (LB -3X)/2

+——— WA=888 MIN ——

> <+ A
min 890 E
max 1800
]
[ ]
T 18
a 2
NG
X=4MIN = WA — 890 MIN SORMONTO DELL’ANTA
- OVERLAPPING OF THE DOOR
LB =2WA + X -2S
WA = (LB - X +2S) /2
LB = 1788 MIN
> |
min 888
max 1800

—»{<«— X =4 MIN

ABBREVIAZIONI:

LB = larghezza binario
WA = larghezza anta
S = sormonto
ABBREVIATIONS:

LB = rail length

WA = door width
S = overlapping




PS40.1

LB = 3908 MIN
> ¢ o
min 1300 ' | | | |
max 1800 f
X =4 MIN —<— —»l<+— X =4 MIN
~— WA=1300MIN—|
LB = 3WA + 2X - 2S
WA = (LB-2X +2S)/3
SORMONTO TOTALE DELLANTA
TOTAL OVERLAPPING OF THE DOOR
> B LB = 3910 MIN
min 1298
max 1800

FfS

—

.

«— X =4 MIN

LB =3WA + 4X

WA = (LB -4X) /3

X =4 MIN —/=—

—<+— X =4 MIN

'« WA=1298 MIN —»!

X =4 MIN —le—

ABBREVIAZIONI:

LB = larghezza binario
WA = larghezza anta

S = sormonto
ABBREVIATIONS:

LB = rail length

WA = door width

S = overlapping
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hor

azioni riteste pr
Work ngeqgests for the doors.

b ante.

Usinag nécessai re pour les portes.

¥rarbei tunganforderungn fur di

e Turen.

Bboreo necesari o para las puertas.

L

A

]

Se b br ghzza dell’anta é inferiore a80 mm si pr derail sormonto (X).

fthe door width is lessthan 8  mm, the oe rlap (X) will be missing.

mm, le chea uchement (X) sera absent.
Wenn die Turbreite weniger als 890 mm betragt, fehlt die Uberlappung (X).

B la anchura de la puerta es inferior a 890 mm, faltaré el solapamiento (X).

B lalargur d e la porte est inférieure a 8

:gx

51 <+

WA =600 + 890

Ty

./

ABBREVA R |

S = sormonto sul fianco
WA = largezza anta

X = mancato sormonto

ABBREVADR S

WA = door width
X = oerl app missing

S =oerl app on the side panel

L**25(34’L‘7B4’J

{

/R“\[_E_J
J 45 | s L?

A=123+8S

B=1615+8S

X=890-WA+S




PS40.1

Se la larghezza dell’anta é inferiore a 890 mm si perdera il sormonto (X).
X || fthe door width is lessthan 8  mm, the oe rlap (X) will be missing.
1 \ B lalargur d e la porte estinférieure a8 mm, le chea uchement (X) sera absent.

Wenn die Turbreite weniger als 890 mm betragt, fehlt die Uberlappung (X).

B la anchura de la puerta es inferior a 890 mm, faltaré el solapamiento (X).

[T

-—

/_\ A\
| v
R4 : j \

N i 45JL T - S[H A 324 /4\

A=123+8S

B=1615+S

X=890-WA+S

WA =600 + 890

T
B 25 \jl/ ABBREVIAZIONI:
S = sormonto sul fianco

WA = larghezza anta

X =mancato sormonto
ABBREVIATIONS:

S =oe rlapp on the side panel
WA = door width

X =oe rlapp missing
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Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

Jg\

19

: IZT 1
} 1

WA = 888 1800
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PS40.1

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

}7
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Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

> [
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WA = 1298 + 1800
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PS40.1

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

m . (m
J 90 L154%154J 90 L

WA = 1298 + 1800
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Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
- The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
—E==—| widthis.
* b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

g Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,

unabhég @ni hrer Breite.
b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.
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PS40.1

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

MIN - MAX @

;»‘ 90 ‘ 308
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\
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Configu azione armadio
Wardrobe configrati on
Configrati on de I'armoire
Shranknfi  grati on
Configraci & del armario
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PS40.2

LB = 1784 MIN

N

> |«

min 890
max 1800

/

N\

]
X=4MIN4J

LB =2WA + X -2S

WA = (LB- X +2S) /2

f-—

'«—— WA=890MIN —

]
[ ]
18
y
.l 1
\
NS

SORMONTO DELL’ANTA
OVERLAPPING OF THE DOOR

> |

min 888
max 1800

LB = 1788 MIN

arf8

—l«— X=4 MIN

LB =2WA + 3X

WA = (LB -3X)/2

X =4 MIN—!

l— —»l«—X =4 MIN

+——— WA=888 MIN ———>

ABBREVIAZIONI:

LB = larghezza binario
WA = larghezza anta
S = sormonto
ABBREVIATIONS:

LB = rail length

WA = door width

S = overlapping




PS40.2

LB = 3908 MIN
> e o
min 1300 v L LI = |
max 1800 T [ I [ ]
X =4 MIN —ll<— —><«— X =4 MIN
l«—— WA =1300 MIN——M—
LB =3WA + 2X - 2S
WA =(LB-2X+2S)/3
SORMONTO TOTALE DELL'ANTA
TOTAL OVERLAPPING OF THE DOOR
= .
[ I/
> B LB = 3910 MIN
min 1298
max 1800
e}
L T T
? [ ] [
ALX=4M|N X =4 MIN —»l— —+|«—X=4MIN X =4 MIN —<—
l«——— WA=1298 MIN———/
LB = 3WA + 4X
WA = (LB - 4X) /3
ABBREVIAZIONI:

LB = larghezza binario
WA = larghezza anta
S = sormonto

ABBREVIATIONS:
LB = rail length
WA = door width
S = overlapping
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Lavorazioni richieste per le ante.

Work ngeqgests for the doors.

Usinag nécessai re pour les portes.
¥rarbei tunganforderungn fur di e Turen.
Bboreo necesari o para las puertas.

A

5a

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature & sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisage/ ou percage de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsa largur.

Um das Féen /B ohrungn der TUre zu machen, der erste Bezugpunk
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agj eros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

ist immer der Mittelpunk der TUr,

[T

WA = 888 + 1000
|

|
|
|
|
|
|
|
;
|
|

N




PS40.2

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature & sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisage/ ou percage de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsa largur.

Um das Féen /B ohrungn der TUre zu machen, der erste Bezugpunk ist immer der Mittelpunk der Tdr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agj eros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

j 12 L 270;»1 128 L

\
\
8
[
\
i
i
i
i
i
\
i
i
\
i
i
i
i
i
i
i
\

WA=10(?1 +1800

e

N
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Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera

The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
L width is.

ge sea su anchura.

>
7
LI

cl

!
|
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|
|
WA = 888 + 1000

N
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PS40.2

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera

The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
L width is.

ge sea su anchura.

|
WA = 1001 + 1800

e

T 128 F—1257
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Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

1|
C >\
/

-

| o o o

—»| 1275 iz L7196 128
!
|

|
WA = 1300 + 1410
|

%—164—7/128\[4—125—»‘ 128 r

| d )
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PS40.2

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

( ? ! !
4‘ 127,5 l 128 L727o 128 |4

|
WA = 1411 + 1800

128

e NN
=

—
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Ir iferimento iniziak pr effettar e b fr esatu e € semp e il e ntro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
- The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
—E==—| widthis.
- b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

g Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,

unabhég @ni hrer Breite.
b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

AN
b5




PS40.2

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

N
Sl bl

128

P
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width is.

ge soi tsalargur.

unabhég @ni hrer Breite.

> L

ge sea su anchura.

10a

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak nghe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,

de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera

[

. . . . i
J 128 L—we——J 128 1127,5 |
|
|
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WA = 1300 + 1410
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7 128 F—125*>‘ 128 Ff1644>i
b ) |

(O




> L

10b

PS40.2

Il riferimento iniziale per effettuare le fresature € sempre il centro dell’anta, qualsiasi sia la sua larghezza.
The startingeference for mak ndhe mi lling / or drilling of the doors, is always the center of the door, whatee r its
width is.

b référence i nitiale pour effectuer le fraisag/ ou perag  de las portes, est toujours le centre de la porte, quelle
ge soi tsalargur.

Um das Faen /B ohrungn der Tdre zu m achen, der erste Bezugspunk ist immer der Mittelpunk der TUr,
unabhég @ni hrer Breite.

b referenci a inicial para moler ou hacer agujeros en las puertas, es siempre el centro de la puerta, cualquiera
ge sea su anchura.

- —~
R

128 127,5 ‘F

WA = 1411 + 1800

»‘ 128 F—125—>‘ 128 Ff164—>‘
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Configu azione armadio
Wardrobe configrati on
Configrati on de I'armoire
Shranknfi  grati on
Configraci & del armario
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Istruzioni di montaggio
Assembly instructions
Instructions de montage
Montageanleitungen
Instrucciones des ensamblaje

1
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Posizionamento e fissaggio dei fermi superiori.

Bsi tioningnd fi xing of the upper lock.

Bsi tionnement et fiati on des supports supérieurs.

Bsi tionierungind B efestigngler ober  en Aufschlage.
Bsi cionamiento y fijacid de | os topes superiores.

d
E Left - red

- d mE

N VN
L =< L

‘ d=WA/2-S-400 l

|I Right - blue

AN\
1 T ——

‘ d=WA/2-S-400
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Left - red Right - blue

pr— §n% T‘::é??g F———
s AN\ AN

. : — |

| d=WA/2-S-604 |

Left - red
AN Za\=|

_________________________ \ I[
JLS X=4MIN»‘L J‘kx:mvnN S»L
)

‘ d1=WA+WA/2+X-S-214 ‘

Right - blue
Il

I

=N\ N AN

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

o

Il
[
X =4MIN »‘L— _JL? X =4 MIN S—»

L—

—

‘ d1=WA+WA/2+X-S-214 ‘
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Posizionamento e fissaggio del sistema Softspc e in apr tura.
SOFT Bsi tioningnd fi k n@ft he 8f tspace dev ce in the opening
‘ (\@ Bsi tionnement et fiati on de le systeme Softspace par I'ougr ture.
C OSIﬂg Bsi tionierunguind B efestigung des Softspace $st em.
Bsi cionamiento y fijacid del §st ema de amortigador 6f tspace en abertura.
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Bsi
Bsi
Bsi
Bsi

Posizionamento e fissaggio dei fermi inferiori.

tionin@nd fi k n@f the | ower lock.

tionnement et fiati on des supports inférieurs.
tionierungind B efestigngler unter  en Aufschlage.
cionamiento y fijacia de | os topes inferiores.
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N.B. L’anta deve essere agganciata a pattino chiuso.

N.B. The lower slide must be closed during the door hook ng

N.B. & porte doi t étre accrocher agc | e chariot fermé!

N.B. Der untene hufw agn muss zu se in, beer die Tur anghak wird!
N.B. b puerta debe ser engnchada con el patin cerrado!
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Distanza tra lo spigolo inferiore dell’anta e pavimento (17 mm, 25 mm, 35 mm).
Distance between the door and the floor (17 mm, 25 mm, 35 mm).

Distance entre I'aréte inférieur de la porte et le sol (17 mm, 25 mm, 35 mm).
Abstand zwischen der unteren Kante der Tur und den Boden.

Distancia entre el borde inferior de la puerta y el piso.
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Issar eiar ialmoleseondobhm  odaltésel ta: 14, 1B , l4c.

F xhe rai Is on the wardrobe accordingo the choi ce: 14, 18, 14c

F &r the rai Is au meuble selon le mode choise: 14, 1 4b, 14c.

Die 8hi enen an den 8hranknach hrer W ahl befestign: 14, 14b, 14c.
Fjarlas gi as al mueble seguestrael eccit:14, 14, 14.
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Aprire il pattino superiore prima di appendere |'anta.

fen the upper sl ide before hang nghe door.

i rle patin supérieur agnt d’ accrocher la porte.

fihen B e den oberen hufw agner dem A ufhag n der Tur.
Abrir el patin superior antes de colgr | a puerta.
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4+ RAIL DOOR
1 A

Chder e hnta. R egohr e illeb dehnta pr tandolo a filo del binario superiore.

Close the door. Adjust the leel of the door, aligi ng t with the upper rail.

EBrmer | a porte. Rég er le nigau de | a porte en la mettant a ras du rail supérieur.

8hl ieBn B e die Tur. &I len B e die Hohe der Tuer und bringn  Sie mit der oberen Schiene bundig.
Cerrar la puerta. Ajustar el niel de la puerta llesdol o a el niel del perfil superior.

19a

8 mm

Verifiar e bl Ineam ento e h distanza centrab dek ante agendo eent al mente su fermi spr iori.

Checkhe erti cal aligment and the central distance between the doors, eeg ntually moe the upper Left or Right lock.

¥ri fier 'aligement et | a distance centrale des portes en ag ssant ég ntuellement sur les butées supérieures.

Uberprufen B e die Ausrichtungier Turen und der A bstand zwischen die 2 Ture und ee ntuel bewegen Sie die obere Stopper
und erstel len noch die Turhoehe.

Comprobar la alineacid y | a distancia entre las puertas, posiblemente actuando sobre los topes superiores y el ajuste de la
puerta.



19b

Agganciare il pattino inferiore all’anta e bloccare le viti.

Hookhe | ower slide and fix the screws.

Accrocher le patin inférieur d a porte et figr | es v s.

Anhakn di e untere Gehrungn der Tur und di e 8hr aube befestigen.
Bgnchar el patin inferior a la puerta y fijar el tornillo.
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Posizionamento corretto del pattino inferiore.
Correct positioning of the lower slide.
Positionnement correct de le patin inférieur.
Richtige Positionierung die untere Fuehrung .
Posicionamiento correcto de el patin inferior.

NO
Anta regolata troppo in alto.
Door adjusted too high.
Porte réglé trop haut.
Tur zu hoch eingestellt.
Puerta demasiado alto.

NO

Anta regolata troppo in basso.
Door adjusted too low.

Porte reglé trop bas.

TUr zu niedrig eingestellt.
Puerta demasiado bajo.

SOLUZIONE / SOLUTION / SOLUTION / LOSUNG / SOLUCION

1

Apri la porta.
Open the door.
Ouvrir la porte.
Offnen Sie die Tur.
Abre la puerta.

Allenta lo stop inferiore utilizzando una chiave
inglese da 8 mm.

Loose the lower stop with an 8 mm fork key.

Desserrez la butée inférieure a I'aide d’'une clé a
molette de 8 mm.

Entfernen Sie mit einem 8mm-SchraubenschlUssel den
TUrstopper.

Afloje el tope inferior con una llave de 8 mm.

Chiudi nuovamente I'anta assicurandoti che il pattino inferiore entri completamente all’interno dello stop
inferiore.

Close the door again. Make sure that the lower slider is completely inside the lower stopper.

Fermez a nouveau la porte en vous assurant que le coussinet inférieur entre complétement a I'intérieur de la butée
inférieure.

SchlieBen Sie erneut die Tur und achten Sie darauf, dass der untere Gleitschuh vollstandig in den unteren Tlrstopper
einfahrt.

Cierre de nuevo la puerta, asegurandose de que el patin inferior inserte totalmente el tope inferior.



Procedi con le eventuali regolazioni.
4 bk the egnt  ual er tical adjustment.

Focéder auxa justements éent uels.

Usti eren 5 e nach Bedarf.

Fbceda con cu algi er ajuste.

Una volta che I'anta e regolata, scuoti I'anta prendendola dal basso come
indicato nell’immagine.
fice the door is adjusted you can shak the door in the lower part of the door
as in the pictures.
Une fois la porte ajustée, secouez la porte en la prenant par le bas comme
indigé sur | 'imag.
Bbal d die Tur eingst ellt ist, rltteln 5 e die Tur en unten aus, wie in der
Abbildunglarg estellt.
Una ez | a puerta se haya ajustado, sacuda la puerta sujetandola desde abajo,
come se muestra en la imagn.

inferiore. Le ante devono essere chiuse durante
questa operazione.

Al y now fixhe | ower stop agi n. The door must be
shut duringhi s step.

Cen'estq ae stade ge vus pougz fi BRI a

nougau | a butée inférieure. ks portes doi ent étre
fermées pendant cette opération.

Est jetzt befestign B e wieder den unteren Turstopper.
Die Turen mussen bei diesem @rgnggschl 0ssen
bleiben.

8l o llegdos a este punto, uel & a apretar el tope
inferior. Bra real izar esta operacia | as puertas deben
esta cerradas.

n Solo a questo punto fissa nuovamente lo stop
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Devi regolare nuovamente I’anta?
Do ¥ u need to read] ust the door?
Degz Wus réaj uster la porte?

s en B e die Tur noch wieder justieren?
Ene cesarioge vl eraaj ustarla puerta?

2 W

Ricordarsi di sbloccare i fermi inferiori e superiori prima di
ulteriori regolazioni delle ante. (1)

Do not forgt  to unlock the lower and upper stops before any
further doors adjustment. (1)

N’oubliez pas de desserer les buteés inférieures et supérieures
agnt d’effectuer d'autres ajustements des portes. (1)

Bew r weiteren ¥r stellungn der Tlre, @r gessen 5 e nicht,
die unteren und oberen € opper zu loesen. (1)

No se oliv de de desblogear los topes inferiores y superiores
antes de un nuew ajuste de las puertas. (1)

Scuotere (2) leggermente I'anta nella parte inferiore
in questo modo lo stop inferiore si allineera in modo
automatico allo stop superiore. Al termine di questa
operazione, bloccare nuovamente i fermi.

Bigt ly shak (2) the door at the bottom with both hands in this
way the bottom stop will align automatically to the top stop.
bck the stops when finished.

Basculer (2) doucement la porte au fond de cette maniere
I'arrét bas se aliger a automatigem ent a I'arrét supérieur.
Bloger les buteés apres cette opération.

8hw enk n Be (2) die Tur am Ende mit beiden Handen, in
dieser Weise die Stop unten wird automatisch auf die Stop
oben auszurichten. Als dieses Verfahren fertig ist, befestigen
B e nochwieder die & opper.

Agite (2) suag mente la puerta en la parte inferior de esta
manera el tope inferior se alineara autom#é icamente al tope
superior. Después de esta operacion, re-cerrar los topes.



Come smontare le ante.
How to remoe the doors.
Comment enleer | es portes.
Wie die Turen entfernen.
Cthoai tarlas puertas.
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Come spostare I’aggancio del pattino superiore.
How to moe the attachment of the uppe r slide.
Comment faire pour déplacer la fig tion sur le chariot.
Wie die Hakn auf der bufw agn zu be wegn.

Como moer | ’engnce en el patin superior.
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Icone
tons
thes
tons
tonos

Cl

Regolazione verticale

Vertical adjustment
Ajustement vertical
Hoéhenverstellung

Regulacién vertical

Chiave esagonale
Allen-key
Clé hexagonale

Sechskantenschlissel

llave hexagonal

TO

FURNITURE FITTINGS

Cinetto F.lli S.r.l.
Via Rossi, 5/A

35030 Rubano (PD) Italy
Tel. +39 049 8977211
Fax +39 049 635822
www.cinetto.it
info@cinetto.it

Chiave a forchetta
Fork wrench

Clé a fourche
Gabelschlussel
llave inglesa

Larghezza anta
Door width
Largeur de la porte
Tarbreite

Puerta de ancho
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PS40 & B-moved

Sistema elettrico per ante complanari.

E ectrical system for coplanar doors.

$stene €l ectrige pour | es portes complanaires.
E eki sches $stem fur fl &hbundi ge Turen.

5 stema eléctrico para puertas coplanares.

Istruzioni originali

(D g nal instructions
hstructi ons orig nales
(D g nalanleitung
hstrucci ones orig nales

CINETTO




ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Linee guida sulla sicurezza del sistema “B-MOVED"

Destinazione d’uso
Il sistema di controllo Cinetto “B-Moved” deve essere esclusivamente impiegato per la movimentazione di ante scorrevoli di armadi o
A cabine armadio. Il limite di massa di ciascuna delle ante da movimentare, salvo diverse indicazioni, € indicato nelle specifiche tecniche
del sistema scorrevole Cinetto cui € abbinato. Il sistema deve essere posizionato ad un’altezza inaccessibile all’'utente durante I'utilizzo
normale del prodotto.

Restrizioni relative al sistema

Il sistema “B-Moved” non pud essere abbinato a prodotti non contemplati dalle istruzioni rilasciate dal produttore e in ogni caso il produttore non
puagi spondere di utilizzi impropri non contemplati.

Il sistema deve essere utilizzato solo con l'unita di controllo fornita dal produttore.

L'apparecchio deve essere utilizzato solamente con I'alimentatore fornito in dotazione con I'unita di controllo.

Il sistema di trasmissione del movimento alle ante non deve essere normalmente accessibile all'utente, per questo deve essere installato ad una
altezza di sicurezza di almeno &mt.

In nessun caso e consentito di riporre materiale estraneo al sistema scorrevole e al sistema elettrico di movimentazione delle ante sulla parte
superiore del mobile. [l mancato rispetto di questa indicazione pud danneggiare irreversibilmente il sistema e creare una condizione di pericolo
per |'utente.

Ambiente di utilizzo del sistema

Il sistema “B-Moved” & stato progettato, realizzato e testato per un utilizzo di tipo domestico conformemente alla DIN 8 € quindi dotato dei
dispositivi di sicurezza pertinenti a questa normativa. Mantenere il dispositivo a temperature di esercizio compatibili con I'ambiente domestico,
libero da materiale esterno e in un luogo protetto da urti.

Rischi considerati in fase di progettazione

Nella progettazione del sistema “B-Moved” sono stati considerati rischi gravi e lievi. Per garantire la sicurezza
dell'utente sono state applicate azioni preventive e informative. Per questo, al fine di garantire la totale sicurezza 0
del sistema, & fatto obbligo di seguire le istruzioni e le indicazioni fornite. Nello specifico sono stati considerati
i seguenti rischi: rischio di cesoiamento e schiacciamento; rischio di alterazione da agenti ambientali e impatti >
durante il trasporto; rischio di alterazione a seguito di impatti nelle fasi di installazione e manutenzione; rischio
di generazione, trasmissione e ricezione non intenzionale di energia elettromagnetica; rischio di shock elettrico;
rischio di usura non controllata; rischio di surriscaldamento e incendio; rischio di malfunzionamento dovuto
all'errata installazione del sistema.

Rischio di lesioni provocato dal movimento automatizzato delle ante
Nonostante il rischio di schiacciamento, di cesoiamento o di lesioni siano, nel normale funzionamento, prevenuti dall’ottimizzazione dei
parametri in funzione della sicurezza e della funzionalita del sistema, esistono variabili indirette che possono compromettere la perfetta
operativita hardware e software come esaminato nel caso di guasti dei componenti elettronici. Per portare, in ogni caso, il rischio causato
dalla movimentazione automatica delle ante a un livello accettabile il sistema e stato realizzato abbinando componenti elettromeccanici in
grado di esercitare, fuori controllo, una forza massima di 8 misurati nel campo d’azione dell’'utente finale. Qesto valore ¢ stato considerato
accettabile in quanto non rappresenta un rischio reale di ferimento per persone o animali domestici.
Il sistema messo fuori controllo puo erogare tale valore di forza solo nel caso, considerato raro, in cui il guasto si verifichi durante il moto di
un’anta e solo fino al raggiungimento del finecorsa meccanico. Dopo il guasto il sistema va fuori uso rimanendo bloccato.

Limitazione di responsabilita
E obbligatorio utilizzare e mantenere in operativita il sistema “B-Moved” esclusivamente come inteso e scritto all'interno delle proprie
A specifiche. @al sivoglia variazione, conversione, cambio d'uso o applicazione impropria del sistema comporta I'esclusione da ogni
responsabilita della societa Cinetto F.lli s.r.l. per ogni danno diretto o indiretto generato.

Istruzioni di installazione del sistema “B-Moved”
E obbligatorio seguire attentamente le istruzioni di installazione riportate a manuale del sistema “B-Moved” per garantirne il corretto
funzionamento ed escluderne un’installazione non corretta.

Limitazioni circa gli elementi di controllo del sistema
[l controllo e la regolazione del sistema deve essere compiuto solo per mezzo delle unita previste. Altre forme di controllo del sistema
elettrico o meccanico possono generare gravi rischi sia elettrici che meccanici.

Avvertenze per la manipolazione del sistema
Prima di ogni operazione sul sistema “B-Moved” & fatto obbligo di scollegare I'unita dalla rete elettrica. Assicurarsi che I'alimentazione
A all’'unita di controllo sia scollegata non solo nella fase di installazione del sistema ma anche nelle fasi di pulizia, ispezione e smontaggio.
Prestare attenzione a non inserire le dita nell’apertura superiore dell’'unita dove opera la barra di trasmissione del moto e in generale nelle
aperture presenti nella sagoma esterna del prodotto.
Nel caso di lavorazioni in opera & necessario proteggere il sistema da trucioli, polvere o qualunque parte estranea possa danneggiare il sistema.
Ogni tipo di liquido deve essere tenuto lontano dal sistema.

Limitazioni circa I'utilizzo del sistema
(esto  sistema puod essere utilizzato da bambini con eta superiore agli 8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o
A mentali o prive di esperienza e conoscenza purché sotto supervisione e istruite circa I'uso dell’apparecchio in sicurezza e coscienti dei
rischi correlati. | bambini non devono giocare con il sistema.
Le operazioni di pulizia e manutenzione non devono essere operate da bambini senza la supervisione di un adulto.
Il sistema e stato progettato e sviluppato in conformita alle piu recenti normative vigenti in tema di sicurezza. E’ possibile richiederne i relativi
certificati per prenderne visione.
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Frequenza di utilizzo del sistema
Il sistema e progettato, costruito e testato per un utilizzo di tipo domestico, per questa applicazione & stata calcolata una frequenza
giornaliera media di utilizzo di @i cli di apertura e chiusura per anta

Normative di riferimento

EN &2+ Al e+ ousehold and similar electrical appliances - Safety - Part General requirements

EN 6 2B 4 pnly sub-clause of @ Household and similar electrical appliances - Safety - Part 8  Particular requirements for
range hoods and other cooking fume efactors

ENA Measurement methods for electromagnetic fields of household appliances and similar apparatus with regard to human eposure
ENg 8 Assessment of electronic and electrical equipment related to human eposure  restrictions for electromagnetic fields 0 Hz - 0
GHz)

EN5 @ + A1@ + A - Electromagnetic compatibility - Requirements for household appliances, electric tools and similar
apparatus -- Part Emi ssion C ISPR 41

EN 5 @ + A1 @ + A8 - Electromagnetic compatibility - Requirements for household appliances, electric tools and similar
apparatus -- Part 2mm unity - Product family standard C ISPR 42

EN6G cR 4 - Electromagnetic compatibility EMC ) -- Part 2  Limits - Limits for harmonic current emissions équi pment input current <=
6\ perphase)EC & &

EN é3 - Electromagnetic compatibility EMC ) - Part 8 Limits - Limitation of voltage changes, voltage fluctuations and flicker in

public low-voltage supply systems, for equipment with rated current <= & A per phase and not subject to conditional connection (EC &

ENG 189 # .1ElectroMagnetic Compatibility EMC ) standard for radio equipment and services; Part 1 Common technical requirements;
Harmonised Standard covering the essential requirements of article 3)  of Directive SEU and the essential requirements of article 6
of Directive AEU

EN® 83 %0 ElectroMagnetic Compatibility EMC ) standard for radio equipment and services; Part 3 Specific conditions for Short-
Range Devices BR D) operating on frequencies between 9 kHz and GHz; Harmonised Standard covering the essential requirements of
article 3)of D irective fEU

ENG e il Short Range Devices ER D) operating in the frequency range 82 MHzto 10 MHz; Part 2 Harmonised Standard covering
the essential requirements of article 3f D irective U for non specific radio equipment.
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SAE Y N SR UCT ONS

Safetygidelnes of B ED"sgtem

htended se
“‘Bbed” control system by Cinetto is egl usiel y intended to moe sliding doors for wardrobes or for walk n closets. The maximum
weigt limit of each door, unless otherwise noted, is specified on the technical datasheet of each compatible sliding system by Cinetto.
The system must be positioned at an inaccessible heigt for the user duri nghe normal use.

Sgtem restritons

“Bbked” system cannot be used with products out of the ones allowed by the producer.

h any case the produce r is not responsible for improper installation and use.

The system must be used only with the control unit supplied by the producer.

The system must be used only with the power unit supplied with the control unit.

The transmission system must be positioned at an inaccessible heigt  for the user during the normal use, kep the minimum safety hig of 2.5 mt.
®w ing or placing or mounting any k nd of material on the top of the furniture, egept for the sliding system and BHI system itself, is strictly
forbidden.

Bi lure to respect this indication can irreersi bly damag the system and determi ne a dangrous condi tion for the user.

Use enir onment of th sgtem

Bded system is desiged, realized and tested for domestic use, in accordance with DN 835.  The system is realized with all the safety
egi pment in accordance with DN 835.  Keep the system at a use temperature compatible with domestic env ronment, free from interfering
material and protected agi nst impact.

Risleahtion atity do ing tp optdesign

During Bbtd” design activ ty hae been eal uated segre and | ow risk.

To ensure the user's safety hag been appl ied preenti g acti ons.

Due to this, followinghe use and installation instructions is mandatory.

The following risk hae been eal uated: shear and collision risk env ronmental agnts’ alteration and impact
during transport; alteration after impact during installation and maintenance; unintentional emission, transmission
and reception of electromageti ¢ sigal s; electric shock risk wear risk ogrheati ng and fire risk malfunctioning
after wrong nstallation risk

Rislof inpp yased b yatom ated door moem ent
Despite the risk of crushing and shearing injuries are preented, during normal operation, by the optimization of parameters based on
A the safety and functionality of the system. There are indirect ari ables that can compromise the smooth operation of the hardware and
the software, as eami ned in case of failure of electronic components. h order to bring the risk caused by the automatic handling of the
doors to an acceptable leel , the system was desiged by combining electromechanical components capable of egrti ng when out of control, a
mak mum force of 20l  measured in the operating rang of the end user. This @l ue was considered acceptable because it does not represent
a real rislof i njury to people or pets.
The system put out of control can gnerate that force just in the case, considered rare, in which failure occurs during the motion of a door and
only until it reaches the mechanical stop. After the fault, the system block and ges out of serv  ce.

Im itation of labty
Usin@nd operati nd Bbkd” in accordance with the technical datasheet of each compatible slidingystem i s mandatory.
Any @ri ation, manipulation, chang of env ronment of use or improper application egl ude Cinetto F li s.r.l. from any liability for direct or
indirect damag.

B bdRd"instahtion instrtions
Bl lowing the hs tallation instructions of each BRI B  compatible sliding system is mandatory, to ensure the rigt functioning and
preegnt w rong nstallation.

Controlnit r estriton s
The control and adjustement of the motion trasmission must be operated only by the supplied control units. tber uses of the mechanical
and electrical parts can gnerate el ectric and mechanical segre ri sk.

Usewar ning
Before any operation out of normal use on “Bbtd” system unplughe pow er unit of the system from any electricity source.
The power unit of the system must be unplugd  during installation, cleaning inspection and disassembly as well. Do not insert fingrs

in prok mity of the transmission bar, andbr in any opening of the system in gneral . h case of onsi te application protect the system from
dust, shaiv ng or any other el ement could damag the system. K eep away any knd of ligi d from the system.

Use restritons
This appliance can be used by children agd from 8 years and aboe and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities
A or lack of eperi ence and kow ledg if they hae been gen superv sion or instruction concerning use of the appliance in a safe way
and understand the hazards inel gd. Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by
children without superv sion.
The system is desiged accordindo the most recent | eg slatie safety references. The rel ated certificates are agi lable upon rege st.

F egnpf se
Bbkd system is desiged, realized and tested for domestic use, for this use hae been ewl uated an aerag daily freq ency of 10
A openingnd cl osingycl es per door.



Legislative reference

8351202 + A112044  ousehold and similar electrical appliances -8fety -Brt 1:€neral regi rements

6 335231204  pn ly subel ause of 2010]  Household and similar electrical appliances - &fety - Brt 231: Brti cular requirements for
rang hoods and other cook ndume efractors

823328 bhsurement methods for electromageti c fields of household appliances and similar apparatus with regrd  to human eposure
31128  Assessment of electronic and electrical egi pment related to human eposure restrictions for electromageti ¢ fields (0 Hz - 30

B 2)

550426 + A120 + A2201 - E ectromageti ¢ compatibility - Regi rements for household appliances, electric tools and similar
apparatus -Brt 1:i ssion (CR 14)

550219 + A120 + A228 - Eectromageti ¢ compatibility - Regi rements for household appliances, electric tools and similar
apparatus -Brt 2:mmuni ty -Foduct fami ly standard (CER 12)

& 82204 - E ectromageti ¢ compatibility (B! )- Brt 32: L mits - L mits for harmonic current emissions (eqi pment input current <=
16\ per phase) (E 682)

363203 - Eectromaget ic compatibility (& ) - Brt 33: Lmits - L mitation of @l tag changs, wul tag fluctuations and flickr in

public lowel tag supply systems, for eqi pment with rated current <= 16 A per phase and not subject to conditional connection (E &0
33)

3018 ¥.1.1 Eectrobeti ¢ Compatibility (81 ) standard for radio egi pment and serv ces; Brt  1: Common technical requirements;
Harmonised fandard coeri ng the essential regi rements of article 3.1(b) of Directie 20B83H and the essential reqi rements of article 6

of Directie 2088

30 8 ¥.1.0 Eectrobbeti ¢ Compatibility (B! ) standard for radio eqi pment and seri ces; Bt 3: feci fic conditions for Bort-
Rang Dew ces (B D) operating on fregenci es between 9 K z and 26 B z; Harmonised fandard coeri ng the essential req irements of
article 3.1(b) of Directie 2083H

30 222 8.1.1 Bort Rang Devces (B D)operatinginthe fregency rang 25M zto10 M z Brt 2:Harmonised &ndard coeri ng
the essential regi rements of article 3.2 of Directie 2083H for non specific radio egi pment.
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C® S8 ES DE SECURE

lgnes dir etr iesr ehties & sé ité@sgtm e B -MOVED”

Destination deage
B systtne de commande Cinetto “Bbkd” doit étre utilisé unigement pour le déplacement de portes coulissantes d’armoires ou
de dressing. kB limite de masse de chacune des portes a déplacer, sauf indication contraire, est précisée dans les spécifications
techniges du systine coulissant Cinetto augel il est associé. B systme doit étre positionné a une hauteur résultant inaccessible a
I'utilisateur lors de I'utilisation normale du produit.

Restritons r ehties alsgtmn e

b systne “Bbkd” ne peut pas étre combiné agc des produits gi ne sont pas couerts par les instructions du fabricant. Dans tous les cas,
le fabricant ne peut étre tenu responsable des usags i nappropriés non couerts.

b systtne ne doi  t étre utilisé @ agc | 'unité de commande fournie par le fabricant.

L appareil ne doit étre utilisé g’ agc | "alimentation fournie agc | 'unité de commande.

b systme de transmission du déplacement aux portes ne dexai t pas étre accessible a I'utilisateur. Nous recommandons son installation a une
hauteur de sécurité d’au moins 2,5 mges.

| n'est en aucun cas permis de stockr des matériaux étrangrs au systene coulissant et au systine électriqge de déplacement des portes
sur la partie supérieure de l'unité. & nonrespect de cette indication peut endommagr le systtne de manige irréersi ble et créer une situation
dangreuse pour | utilisateur.

Enir onnement dtilsation disgten e

b systtne “Bbkd” a été cong, construit et testé pour un usag domestige conformément a la norme DN 835. Br conséquent, il est
égi pé de dispositifs de sécurité correspondant a cette norme. L appareil doit étre maintenu a des températures de fonctionnement compatibles
agc | 'envronnement domestige, sans matéri au eterne et dans un endroi t protég contre | es chocs.

Risgs p isenom te pndant b pse de onefion

brs delaconception du systtne “Bbed” , desrisges sérieux et mineurs ont été pris en compte. Des actions
préenti s etinformatives ont été appligées dans le but de granti rla sécurité de I'utilisateur. Bur cette raison
et afin de granti r la sécurité totale du systene, il est obligtoi re de suive les instructions et les indications
fournies. Bs risges suignts ont particuliiement été pris en compte : risge de cisaillement et d'écrasement
; risge  d’altération des agnts enw ronnementaux et impacts pendant le transport ; risge d’altération dd aux
impacts pendant les phases d’installation et de maintenance ; risge de gnérati on, de transmission et de
réception ingl ontaire d’énerg e électromagéti ge ; risge de choc électrige ; risge d’usure incontrb ée ;
risge de surchauffe et d’ incendie ;ri sge de dysfoncti onnement dine i nstallation incorrecte du systéne.

Risg de bssu e asqr B mowm entatom atisées pr tes
B dépit du fait que le risge d’écrasement, de cisaillement ou de Iésions sont év tés, lors du fonctionnement normal par 'optimisation
A des paramires en fonction de la sécurité et la fonctionnalité du systine, ily a des ari ables indirectes susceptibles de compromettre le
fonctionnement matériel et log ciel parfait comme discuté dans le cas de les défaillances des composants électroniges. Bu r ramener,
en tout cas, le risge causé par la manipulation automatige des portes a un nigau acceptable, le systine a été réalisé par la combinaison
des composants électromécaniges en mesure d’egrcer, hors de contrb e, une force mak male de 20 N mesurée dans le champ d’action de
I'utilisateur final. Cette @l eur a été considérée comme acceptable car elle ne représente pas un risge réel de blessure pour les personnes ou
les animawde compagi  e.
kB systeme hors contrb e ne peut déliver cette @l eur de force ge dans le cas, considéré comme rare, dans legel la panne se produit lors du
déplacement d’'une aile et seulement jusq a atteindre I'interrupteur de fin de course mécanige. Apré la panne, le systtne est hors serv ce
et reste blogé.

Im itation de respnsahté
| est obligtoi re d'utiliser et de faire fonctionner le systme “Bbkd” unigement comme préu et écrit dans le mode d’emploi. Tout
changment, conersi on, modification d’utilisation ou application incorrecte du systtne décharg Cinetto | lis.r.l. de toute responsabilité
pour tout dommag di rect ou indirect.

hstr tions dinstahti on disgtin e B bed”
| est obligtoi re de suive attentiement les instructions d'installation indigées dans le manuel du systtne “Bbtd” afin de granti r
son bon fonctionnement et d’egl ure une installation incorrecte.

Im itations rehties au ¥n ents de ontr B disgtin e
B contrbe et larégl ation du systtne doignt étre effectués unigement au moyen des unités fournies. Toute autre forme de contrb e
du systme él ectrige ou mécani ge peut entral ner des risges séri euxd a fois électriges et mécani ges.

Aer tissements rehtifs a h maniption du sgten e
Aant d'effectuer une opération sur le systtne “BM oed” , I'unité doit étre débranchée. | faut €ri fier ge [I'alimentation électrige de
A 'unité de commande est déconnectée non seulement lors de l'installation du systtne mais égl ement lors du nettoyag, de l'inspection
et du démontag.
| faut faire attention a ne pas insérer les doigg dans 'ougrture supérieure de I'unité ou la barre de transmission de moug ment fonctionne et
en gnéral dans les ouvertures présentes sur la forme etéri eure du produit.
Dans le cas d'un tragi | en cours, il est nécessaire de protégr le systne contre les copeaux la poussige et tout objet étranger pouant
endommagr | e systene. Tous | es ligi des doient étre grdés | oin du systgne.

Im itations rehties dilsation disgtén e
Ce systme peut étre utilisé par des enfants de plus de 8 ans et par des personnes ayant des capacités physiges, sensorielles ou
A mentales réduites ou un mange d’epéri ence et de connaissance. Toutefois, le systene doit toujours étre superiv sé et son utilisation en
toute sécurité et agc consci ence des risges rel atifs doit étre granti e. ks enfants ne doi ent pas | ouer agc | e systee.
b nettoyag et| ’entretien ne doignt pas étre effectués par des enfants sans | a surgi llance d’'un adulte.



B systtne aétécong etdéel oppé conformément aux normes de sécurité en v geur les plus récentes. Nous fournissons, sur demande, les
certificats.

F gne dtilsation disgten e
kB systtne est cong, construit et testé pour un usag domestige. Bur cette application, une frégence d’utilisation goti dienne
moyenne de 1&ycl es d’ouerture et de fermeture par porte a été cal culée.

Normes de ré ene

8351202 + A11204A  ppareils électrodomestiges et apparei Is similaires Bcuri té -Brti e 1:k gnces gnéral es

B8 3523120 14peul alinéade2010] Appareils électrodomestiges et appareils similaires - 8curi té-Brti e 231 :k gences particuliees
pour les hottes de cuisine et autres ekracteurs de fumée de cui sine

823326 Bhodes de mesure des champs électromagéti ges des appareils électrodomestiges et appareils similaires en ce qui
concerne I'eposi tion humaine

831126 uation des éai pements électroniges et él ectriges rel atifs auxchamps él ectromagéti ges (H z -3 z)

550426 + A120 + A2201 - Compatibilité électromagéti ge - k gnces pour les appareils électrodomestiges, appareils
électriges et apparei Is similaires -Brti e 1: Ei ssion (CR 14)

550219 + A120 + A228 - Compatibilité électromagéti ge - k gnces pour les appareils électrodomestiges, appareils
électriges et apparei Is similaires -Brti e 2 :mmuni té -N orme de famille de produits (CB 12)

882204 - Compatibilité électromagéti ge (CH ) - Brti e 32 : L mites - L mites pour les émissions de courant harmonige (courant
d’entrée d'éqi pement <= 1A par phase) (CH#82)

6 83203 - Compatibilité électromagéti ge (CHl )-Brti e 33 L mites - L mites des ari ations de tension, des fluctuations de tension
et du scintillement dans les réseauxpubl ics d’alimentation dasse tensi on et non soumis aine connek on conditionnelle (CEB 10 83)

30 8 ¥.1.1 Norme de compatibilité électromagéti ge (CEl pourles éai pements et seriv cesradio; Brti e 1:k gnce stechniges

communes ; Norme harmonisée courant les ek gnces essentielles de I'article 3.1 (b) de la Directie 20B3lJ  E et les ek gnce s essentielles
de 'article @le | a Directie 2080 E

30 8 2.1.0 Norme de compatibilité électromagéti que (CKl pour les égi pements et seriv ces radio ; Brti e 3 : Conditions spécifiges
aux dispositifs a courte portée (B D) fonctionnant sur des frégences comprises entre 9 kl z et 28 B z ; Norme harmonisée couv ant les
ek gnces essenti elles de l'article 3.1 (b) de la Directie 20830 E

30 220 8.1.1 Dispositifs a courte portée (B D) fonctionnant dans la gmme de frégences de25M za10 M z;Brti e 2: Norme
harmonisée courant | es ek gnces essenti elles de I'article 3.2 de la Directie 2083U fpour | es égi pements radio non spécifig es.
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Sibr bitskitfaden fii das B W EDS sgtem

Bestimmnogszek
Das Cinetto “Bbkd” &uerung system darf nur fur die Bewegng w©n 8hi ebetlren in 8hrékn oder beghbaren 8hrékn
A erw endetwerden. 8fern ki ne anderen Angben gmacht werden, istdie @ ichtsgenze jeder zubewegnden Turin dentechnischen
Daten des Cinetto 8hi ebesystems anggben, an dem sie befestig ist. Das $stem muss sich in einer Hie befinden, die fur den
Benutzer whrend des n ormalen €brauchs des Foduts ni cht erreichbar ist.

Sgtem einsh Akge n

Das “Bbed”  $stem &nn nicht mit BBduten kmbi niert werden, die nicht durch die Anweisungn des Herstellers abgdeck sind, und der
Hersteller nn i n ki nem BI | fur unsachgm@n Ebrauch, der ni cht abgdecki st, haftbar gmacht w erden.

Das $stem darf nur mi t der em H ersteller gl ieferten uerungei  nheit erw endet werden.

Das &#darf nurmi t dem Trafo erw endet werden, der mit der &uerungei  nheit gl iefert wird.

Das @stem zur Ubertragung der Bewegng an die Tliren darf normalerweise fiir den Benutzer nicht zugly  ich sein und muss deshalb in einer
B cherheitshbie en mi ndestens 2,5 m installiert werden.

Auf k inen &I | durfen sich Femdiper im 8hi ebesystem und im eleki schen Turbewegngsystem  im oberen Bereich des Bkl s ablagrn.
Werden diese Hinweise nicht beachtet, &nn es zu i rreparablen 8hden am $stem und zu ei ner &fBrdungles A nwenders kmmen.

Sgtem N tzogsm gehg

Das @§stem “Bbtd” wurde nach DN 835  fur den ha slichen €brauch &nzi piert, gferti g und gpruft und ist daher mit den in dieser
Norm gforderten B cherheitseinrichtungn ausgstattet. Das && bei Temperaturen nutzen, die mit der hésl ichen Umgbung ere inbar sind,
frei @n Femdkpern und an ei nem or Bn gschutzten .

Risikn,die in der Phnngspse br Bitgt w den

Beider P aung des “Bbed”  $stems wurden schwerwiegnde undgri ng Risikn berlcki chtig & wurden
prégnti e undinformatie ®BBahmen erg ffen, um die B cherheit des Benutzers zu gw Brl eisten. Aus diesem
faind ist es zwingnd erforderlich, die Anweisungn und Hinweise zu befolgn, um die absolute 5 cherheit des
$stems zu gw &rl eisten. m Enzelnen wurden folgnde Risikn berdcki chtig 8her- und Qetschgfahr;
€fahr der ¥raderung  durch Umwelteinflisse und B whrend des Transports; &fahr der ¥réderung
durch B bei hstal lation und Wartung €fahr der unbeabsichtiggn Eeugng  Ubertragng und Aufnahme
elekomageti scher Be rige; €fahr eines Bomschl ag; Gefahr des unkntrol lierten ¥rschl eiBs; &fahr der
Uberhitzungind des B randes;&ahr der Bhl  funk on durch fehlerhafte hstal lation des $stems.

Verktzngsgefah  do ch die atom atisierte Beegng  der T Her
Trotz der @i mierung der B cherheitsparameter und der $stemfunk onen im Normalbetrieb, um Qetschungn,  8hni tte und andere
A ¥rl etzungn zuermei den, ek stieren indirete §ri ablen wie der Ausfall der elekkoni schen Bauteile, welche den perfeten Betrieb der
Hardware und 8 ftware beeintréhti gn &nen. Um das ¥rl etzungri sik durch die automatische Bewegng der Turflugl auf einen
akeptabl en &ad zu bringn, wurden beim Bau des $stems elekomechani sche Komponenten eingbaut, die, wenn das $stem auBr
Kontrolle gré  eine mak male Kraften bis zu 20 N, gmessen im Ak onsfeld beim Bdknden, ausUben &nen. Dieser Wert ist akeptabel ,
da er ki ne reelle &lrdundlr Brsonen oder H austiere darstellt.
Das $stem &nn, wenn es auBr Kontrolle grg  diese Kraft nur in dem, seltenen, BI | austben, in dem der Ausfall wrend der Bewegng
eines Turfligl s eintritt, und nur bis der Turfligl den mechanischen Bdl agnschal ter erreicht hat. Nach dem Ausfall setzt sich das $stem
auBr B etrieb und bleibt block ert.

Haftngsasshs )
Das “Bbtd” System darf nur bestimmunggm@ erw endet und gw artet werden. éde ¥raderung UmrUstung Anderung oder
unsachgm@ A nwendungles $stems enthebt C  inetto F i s.r.l. jefy icher Haftundlr di rete oder i ndirete 8héden.

hstahtionsankitngen des B bedS gtem s
Die im Handbuch des “Bbtd” §$stems anggbenen  hstal lationsanleitungn sind unbeding zu befolgn, um einen krreten
Betrieb zu gw & rleisten und eine fehlerhafte hstal lation auszuschlieBn.

Einsh &kgen biden S gtem stear ngsebem enten
Das $stem sollte nur mit Hilfe der mitgl ieferten E nheiten Uberprift und eingstel It werden. Andere &uerungn  des elelti schen oder
mechanischen § stems &nen zu schw eren elelki schen und mechanischen &fahren flhren.

Hineise zu  dhifer ng des S gtem s
ﬂ Ur jederTé Bi tam“Bbkd” $stem mussmandieE nheiten der8omersorgng isolieren. B cherstellen, dass dieueru ngei nheit

nicht nur whren d der hstal lation, sondern auch whrend der Reinigng hspek on und Demontag w©n der 8omersorgng isoliert
wird.
Achten B e darauf, dass B e hre Fngr nichtin die obere finung des &,  in der die Antriebstibertragngstang arbeitet oder in fihungn
an der AuBnsei te des Produts i m Allgmei nen einflhren.
Bei Arbeiten or @ ist es notwendig das $istem w©r Béen, fub oder anderen Femdipern zu schutzen, die das $stem beschdi gn
knen.éde A rtenF Ussigi tsollte om $stem fernghal  ten werden.

Sgtem er endngseinsh akgen
Dieses $stem st fur Kinder ab 8 dhren und Brsonen mit eingschrater koerl icher, sensorischer oder gi stigr ki stungfa higi t
A oder mangl nder Eahrung und Kenntnissen bestimmt, sofern sie beaufsichtiy und angw iesen werden, das &8  sicher und sich
der damit erbu ndenen Risikn bewusst, zu bedienen. Kinder durfen nicht mit dem $stem spielen. Die Reinigng und Wartung
darf von Kindern nur und ausschlieBich unter Aufsicht eines Bv achsenen durchgfihrt werden. Das $§stem wurde nach den neuesten
B cherheitserschri ften knzi piert und entwickl t. bh Bnn di e entsprechenden &rti fiate anfordern, um si e einzusehen.

Sgtem N tengsfr  egnz
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Das System wurde fur den Hausgebrauch konzipiert, gebaut und getestet; fur diese Anwendung wurde eine durchschnittliche tagliche
Nutzungshaufigkeit von 10 Offnungs- und SchlieBzyklen pro Tur berechnet.

Rechtsquellen

EN 60335-1:2012 + A11:2014 Sicherheit elektrischer Gerate fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke - Teil 1: Allgemeine Anforderungen
EN 60335-2-31:2014 [Unterklausel von 20.101] Sicherheit elektrischer Gerate fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke - Teil 2-31: Besondere
Anforderungen fur Dunstabzugshauben und andere Wrasenabzlge

EN 62233:2008 Verfahren zur Messung der elektromagnetischen Felder von Haushaltsgeraten und ahnlichen Elektrogeraten im Hinblick auf die
Sicherheit von Personen in elektromagnetischen Feldern

EN 62311:2008 Bewertung von elektrischen und elektronischen Einrichtungen in Bezug auf Begrenzungen der Exposition von Personen in
elektromagnetischen Feldern (0 Hz - 300 GHz)

EN 55014-1:2006 + A1:2009 + A2:2011 - Elektromagnetische Vertraglichkeit - Anforderungen an Haushaltsgerate, Elektrowerkzeuge und
ahnliche Elektrogerate -- Teil 1: Emissionen (CISPR 14-1)

EN 55014-2:1997 + A1:2001 + A2:2008 - Elektromagnetische Vertraglichkeit - Anforderungen an Haushaltsgerate, Elektrowerkzeuge und
ahnliche Elektrogerate -- Teil 2: Storfestigkeit - Produktfamiliennorm (CISPR 14-2)

CEI EN 61000-3-2:2014 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) Teil 3-2: Grenzwerte - Grenzwerte fir Oberschwingungsstréome (Gerate-
Eingangsstrom < 16 A pro Phase).

CElI' EN 61000-3-3:2013 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-3: Grenzwerte; Begrenzung von Spannungsanderungen,
Spannungsschwankungen und Flicker in 6ffentlichen Niederspannungs-Versorgungsnetzen fir Gerate mit einem Bemessungsstrom <= 16 A je
Leiter, die keiner Sonderanschlussbedingung unterliegen (IEC 61000-3-3)

EN 301 489-1V2.1.1 Elektromagnetische Vertraglichkeit fur Funkeinrichtungen und -dienste - Teil 1: Gemeinsame technische
Anforderungen - Harmonisierte EN, die die wesentlichen Anforderungen nach Artikel 3.1b der EU-Richtlinie 2014/53/EU und nach Artikel 6 der
EU-Richtlinie 2014/30/EU enthélt

EN 301 489-3V2.1.0 Elektromagnetische Vertraglichkeit fur Funkeinrichtungen und -dienste - Teil 3: Teil 3: Spezifische Bedingungen fur
Funkgerate geringer Reichweite (SRD) fur den Einsatz auf Frequenzen zwischen 9 kHz und 40 GHz; Harmonisierte Norm, die die grundlegenden
Anforderungen von Artikel 3.1 (b) der Richtlinie 2014/53/EU abdeckt

EN 300 220-2 V3.1.1 :Funkanlagen mit geringer Reichweite (SRD), die im Frequenzbereich 25 MHz bis 1 000 MHz arbeiten; Teil 2: Harmonisierte
EN, die die wesentlichen Anforderungen nach Artikel 3.2 der EU-Richtlinie 2014/53/EU fur unspezifische Funkgerate enthalt.

Deutsch
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heas or ientadoras de segu idad delsistem aB M OVED”

Destino de g0
E sistema de control Cinetto “Bbd” debe utilizarse egl usigmente para desplazar puertas correderas de armarios o de cabinas
armario. E limite de masa de cada puerta ge debe desplazarse, sale indicaciones diferentes, se indica en las especificaciones
técnicas del sistema deslizable Cinetto con el ge esta combinado. E sistema debe ponerse a una altura alage no pueda acceder el
usuario durante el uso normal del producto.

Restrimnes r ehtias alsistem a

E sistema “Bbkd” no se puede combinar con productos no contemplados por las instrucciones facilitadas por el fabricante y, en todo caso,
este no puede responder por los usos impropios no contemplados.

E sistema solo debe utilizarse con la unidad de control suministrada por el fabricante.

E aparato solo debe usarse con el alimentador suministrado con la unidad de control.

E sistema de transmisi  del mov miento a las puertas no debe estar normalmente accesible al usuario, por esto debe instalarse a una altura
de segri dad de, al menos, 2,5 m.

B ning caso esta permitido poner material ajeno al sistema deslizable y al sistema de desplazamiento de las puertas en la parte superior del
mueble. b fal ta de respeto de esta indicacia puede daér el  sistema de forma irreersi ble y crear una condicia de pel ig pa ra el usuario.

Amlente de go delsi  stema

E sistema “Bbkd” se ha proyectado, realizado y probado para un uso de tipo domestico de acuerdo con laDN 835, asipues, esta dotado
de los disposities de segri dad adecuados a esta normatia. ®hteng el dispositio a temperaturas de ejercicio compatibles con el ambiente
domeéstico, libre de material eternoy en un | ugr proteg do de los gl pes.

Riesgos onsider ados en fase de p ogm

B laproyeccit del sistema “Bbkd” se han consideradoriesgs tpes ylees. Bra granti zarlasegri dad
del usuario se han aplicado acciones preenti &s e informatigs. Br este motie, a fin de granti zar la total
segri dad del sistema, es obligtori o segi r las instrucciones y las indicaciones facilitadas. B concreto, se
han considerado los sigi entes riesgs: riesg de corte y aplastamiento; riesg de alteracid por agntes

ambientales e impactos durante el transporte; riesg de alteracit  debido a impactos en las fases de instalacia

y mantenimiento; riesg de gneraci @, transmisid y recepcid no intencional de energ a electromagéti ca,
riesg de descarg eléctrica; riesg de desgste no controlado; riesg de sobrecalentamiento e incendio;
riesg de mal funcionamiento debido a una instalacid i ncorrecta del sistema.

Riesgo de ksiones asado pr elm oim iento atom atizado de hs pr  tas
Apesardege elriesg de aplastamiento, de corte o de lesiones se previene en el funcionamiento normal optimizando los parén etros en
A funcit de la seguridad y de la funcionalidad del sistema, ek sten &ari ables indirectas ge pueden comprometer la perfecta operativ dad
hardware y software, se se eami na en caso de agri as en los componentes electrai cos. B cualgi er caso, para poner el
riesg derimdo del desplazamiento automé co de las puertas a un nigl aceptable, el sistema de ha realizado combinando componentes
electromecéi cos capaces de ejercer, fuera de control, una fuerzamié made 20l medidos en el campo de accid del usuario final. Bte &l or
se ha considerado aceptable, porge no representa un ri esgreal de causar heridas a las personas o a los animales domésticos.
Besto fuera de control, el sistema solo puede emitir dicho &l or de fuerza en caso de ge la aeri a se eri fige durante el mov miento de una
puerta y solo hasta alcanzar el final de carrera mecéi co. Después de la agri a, el sistema se pone fuera de uso y permanece blogeado.

Im itadd dehr espnsabdad
E obligtori o utilizar y mantener operatie el sistema “Bbtd” egl usigmente como se entiende y escribe en las propias
A especificaciones. Cualai er @ri acig, conersi 6, cambio de uso o aplicacid impropia del sistema comporta la egl usia de cualgi er
responsabilidad de la empresa Cinetto F i s.r.l. por cualgi er daf di recto o indirecto gnerado.

hstr mnes de instah@m delsistem aB bkd”
E obligtori o segi r atentamente las instrucciones de instalacida ge figran en el manual del sistema “Bbtd” para granti zar el
funcionamiento correcto y ev tar una instalacia i ncorrecta.

Im itamnes r ehtias abs eem entos de ontr oldelsistem a
E control y la regl acid del sistema debe realizarse egl usigmente mediante las unidades prev stas. ftas formas de control del
sistema eléctrico o mecai co pueden gnerar gaes ri  esgs, tanto el éctricos como mecai cos.

Ader tentas pr a b m anipm delsistem a
Antes de efectuar cualgi er operacia en el sistema “Bbkd” es obligatorio desconectar la unidad de la red eléctrica. Asee se de
ge la alimentacit de la unidad de control estéd desconectado, no solo en la fase de instalacit  del sistema, sino también en las fases

de limpieza, inspeccit y desmontaj e.
Feste atencidt para no meter los dedos en la apertura superior de la unidad donde opera la barra de transmisiad  del mow miento y, en gneral ,
en las aperturas presentes en el perfil eferno del producto.
B caso de elaboraciones en curso, es necesario protegr el sistema de v rutas, pole o de cualai er parte etaé ge pueda daér el sistema.
Deben mantenerse alejados del sistema todos los ligi dos.

Im itamnes sob e elso delsistem a
Bte sistema puede ser utilizado por nids mayores de 8 afis y por personas con las capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
A reducidas o sin experiencia ni conocimiento, siempre y cuando estén v giladas y sean instruidas sobre el uso del egi po de forma segra
y conscientes de los correspondientes riesgs. bs ni  fis no deben j ugr con el sistema.
bBs operaciones del sistema y mantenimiento no deben ser realizadas por nids a menos ge estén v glados por un adulto. E sistema se ha
proyectado y desarrollado de acuerdo con las normas m& recientes sobre segri dad. E posible solicitar los correspondientes certificados
para consultarlos.




Frecuencia de uso del sistema
E sistema se ha proyectado, fabricado y probado para un uso de tipo doméstico, para esta aplicacia se ha calculado una frecuencia
diaria media de uso de 1@&i clos de apertura y cierre por cada puerta.

Normas de referencia

8351202 + A11204A  paratos eléctricos y ank ogs -8gri dad -Brte 1:R eqi sitos gneral es

6 33523120 14 pol o subclésul a de 2010]  Aparatos eléctricos y similares - 8gri  dad - Brte 231: Reqi sitos particulares para
campanas y otros ekac tores de humo

823328 Btodo s de medida de los campos electromagéti cos de los aparatos electrodomésticos y anhogs en relacia con la
eposi cid humana

831128 g uacio deloseqgi pos eléctricosy electrai cos respecto de las restricciones relatigs a la eposi cid de las personas a los
campos electromagéti cos (H z -308 z)

550426 + A120 + A2201 - Compatibilidad electromagéti ca - Reqi sitos para aparatos electrodomésticos, herramientas
eléctricas y aparatos anh ogs -Brte 1:hi sio (C B 14)

550219 + A120 + A228 - Compatibilidad electromagéti ca - Reqgi sitos para aparatos electrodomésticos, herramientas
eléctricas y aparatos ank ogs -Brte 2:hmuni dad -Etédar fami  liar producto (CB 12)

662204 - Compatibilidad electromagéti ca (Bl )- Brte 32: Lmites - L mites para las emisiones de corriente arma ica (egi pos
con corriente de entrada <= 16\ por fase) (E  682)

@& 683203 - Compatibilidad electromagéti ca (B ) - Brte 33: Lmites - L mitacité de las ari aciones de tensin, fluctuaciones de

tensid y flickr en las redes pbl icas de suministro de baja tensit para egi pos con corriente asigada <= 16 A por fase y no sujetos a una
conek & condi cional (E 883)

30 8 2.1.1 Compatibilidad electromagéti caestadar (B )paraeagi posy servcios deradio; Brte 1:Regi sitostécnicos gneral es;
Normas armonizadas ge cubren los reqi sitos esenciales del articulo 3.1(b) de la Directia 2083l E y de los reqi sitos esenciales del
articulo @le | a Directia 2080 E

30 8 ¥.1.0 Compatibilidad electromagéti ca estadar (Bl ) para eqi pos y serv cios de radio; Brte 3: Condiciones especificas
para disposities de corto alcance (B D) ge operan con frecuencias entre 9 Hzy 28 B z; Norma armonizada concorde con los regi sitos
esenciales del articulo 3.1(b) de la Directia 20831 E

30 228 ¥.1.1 Disposities de corto alcance (B D) operaties en un rang de frecuenciade 25M za10 M z Brte 2: Norma
armonizada conforme a los reqi sitos esenciales del articulo 3.2 de la Directia 20830 fbaraeqi  po de radio no especifico.
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talano

Tutte le misure espresse in gesto
opuscolo sono in millimetri.

ATTENZIONE

Non utilizzare spray ed oli anti frizione
o sblocca filetti sui cuscinetti o sulle
ruote con £) nglei pattini scorrewl i.
(esto prowcal o sciolyimento

dei gassi  dei cuscinetti rendendoli
rumorosi oppure la rottura dell'd ng

ki llustrazioni e le descrizioni di
gesto opuscol o si intendono fornite
a titolo indicatie. L azienda si risera
pertanto di apportare, in gal siasi
momento e senza preav so, gel le
modifiche che ritenesse utili per

gal siasi esignza di carattere
costruttio e commerci ale.

Detsh

Alle B8 n diesem Katalogi ndin
M llimetern.

ACHU NG

Kein Bray, 8hmi  ermittel oder ken-
mittel auf die Kugl lagr und R ollen
mit B
Das Bnn di e Kugl lagrund di e
Rollen gréschel  ler machen und
Bnnden B  ind\ briss grursachen.

Die Bilder und Beschreibungn
dieses Fospetes si  nd nur zur
hformati on ggben. D ie Frma
&nn, i njedem binent, A nderungn
und ¥rbesserungn ohne

Wrankndi gngernehmen.

ingler Bufw agnerw enden.

Englsh

All dimensions in this leaflet are stated in
millimeters.

WARNING

Do not use any anti-friction oil or g ease
or threadreal ese spray on ball bearing
or on wheels with O-ring it can cause
the melting of the inside ball bearing
gease, mak ng them noisy or causing
the brealof the O-ring of the wheels.

The pictures and descriptions this leaflet
contains are supplied for information
purposes. The company reseres the
rigt to i ntroduce those modifications it
deems opportune for any construction
or commercial need at any time and
without ada nce notice.

Espdl

Todas las dimensiones en este folleto se
epresan en milimetros.

ADVERE NCIA

No utilices spray y aceites anti-friccit
sobre los cojinetes de bolas y sobre las
ruedas con O-ring de los patines. Esto
puede progcar mayor rumorosidat de
los cojines o la rotura de los O-ring.

bs i magnesy las descripciones

de este folleto solo se fechas a titulo
informatie. B empresa puede aportar,
en cualgi er momento y sin preav so, las
modificaciones que cree necesarias por
ek gnci as técnicas y comerciales.

F anai s

Toutes les mesures indiquées dans
cette brochure sont en millimétres.

AVERT SSEMENT

Ne pas utiliser de spray ni d’huile anti
frottement ou pour débloquer les filets
sur les coussinets ou sur les roulettes
agc bague torique des patins
coulissants. Ce qui ferait fondre la

g aisse des roulements en les rendant
bruyants ou prow querait la rupture de
la bage torige.

ks images et les descriptions de
cette notice ne sont fournies qu’a
titre indicatif. & fabricant se résere
donc le droit d’apporter toutes les
modifications @' il jugera utiles a des
fins techniques et commerciales a
n’'importe gel moment et sans aucun
préav s.



Le istruzioni di montaggio del sistema PS40.1 e/o PS40.2 si trovano all’interno della
confezione pattini.

The assembly instructions for the B @1 andpr 8 system can be found i nside the
slides k t.

Bs i nstructions de montag pour le systine 8 etbu @8 se trougnt dans
'emballag des pati ns.

Die bhtaganl  eitungn fir das B8 Ol-undbder @gstem fi nden 5 e im hneren
des Be rer (G eitschuhBkts.

Bs i nstrucciones des ensamblaje del sistema B yb 8 se encuentran dentro
del pagete de pati nes.

J
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Istruzioni di montaggio
Assembly instructions
Instructions de montage
Montageanleitungen
Instrucciones des ensamblaje
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Chder eilmeanism o spr ioresinistro p imadifissare il sistema B-moved.
Close the left upper slide before fik nghe B-moed system.

Ermer | e mécanisme supérieur guche am ntde Fg rle systth e B-moe d.

Bhl ieBn B e den linkn oberen Aufw erk beor 5e das B-moed System befestigen.
Cierre el mecanismo superior izai erdo antes de fijar el sistema B-moe d.
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Chder eilmeanism ospr ioredestrop imadifissare il sistema B-moved.
Close the rifgt upper sl ide before fik ng the B-moed system.

Ermer | e mécanisme supérieur droite ag nt de Fg r le systth e B-moe d.

8hl ieBn B e den rechten oberen bufw erk bew r Sie das B-moe d System befestigen.
Cierre el mecanismo superior derecho antes de fijar el sistema B-moe d.






.. PS40.1 & B-moved

[ssar eiar ialmoleseondobhm  odalt®sel ta:ad, B

F xhe rai Is on the wardrobe accordingo the choi ce: 23a, 23b.

F &r the rai Is au meuble selon le mode choise:23a, 2 3b.

Die 8hi enen an den 8hranknach hrer W ahl befestign: 23a, 23b.
Fjar las gi as al mueble seguestrael  eccit:23a, 23b.

11a

i |

11b
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& PS40.2 & B-moved

Bsar eitar ialmolke seondohm odaltdel ta:d, B

F xhe rai Is on the wardrobe accordingo the choi ce: 23a, 23b.

F gr the rai Is au meuble selon le mode choise:23a, 2 3b.

Die 8hi enen an den 8hranknach hrer W ahl befestign: 23a, 23b.
Fjarlas gi as al mueble seguestrael eccid:23a, 23b.

1lla
!
'
—1 30 |~—
=
[ ]
11b
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12

Aprire il pattino superiore prima di appendere I'anta.

fen the upper sl ide before hang nghe door.

@i rle patin supérieur agnt d’ accrocher la porte.

filhen B e den oberen hufw agner dem A ufhédg n der Tur.
Abrir el patin superior antes de colgr | a puerta.

il

=1 e




Clhder e hnta. R egohr e illeb debnta pr tandolo a filo del binario superiore.

Close the door. Adjust the leel of the door, aligi ng t with the upper rail.

Ermer | a porte. Rég er le nigau de | a porte en la mettant a ras du rail supérieur.

8hl ieBn B e die Tur. &I len B e die Hohe der Tuer und bringn  Sie mit der oberen Schiene bundig.
Cerrar la puerta. Ajustar el nigl de la puerta llemdol o a el nigl del perfil superior.

Verifiar e bl Ineam ento e b distanza centrak dek ante agendo eent al mente su fermi spr iori.

Checkhe erti  cal aligment and the central distance between the doors, ee ntually moe the upper Left or Right lock.

¥ri fier 'aligement et | a distance centrale des portes en ag ssant ég ntuellement sur les butées supérieures.

Uberpriifen B e die Ausrichtungler Turen und der A bstand zwischen die 2 Tiire und ee ntuel bewegen Sie die obere Stopper
und erstel len noch die Turhoehe.

Comprobar la alineacia y | a distancia entre las puertas, posiblemente actuando sobre los topes superiores y el ajuste de la
puerta.

PS40 & B-moved. Assembly Instructions Cinetto | 79



80 |

Agganciare il pattino inferiore all’anta e bloccare le viti.

Hookhe | ower slide and fix the screws.

Accrocher le patin inférieur d a porte et figr | es v s.

Anhakn di e untere Gehrungn der Tur und di e 8hr aube befestigen.
Bgnchar el patin inferior a la puerta y fijar el tornillo.




Configu azioni armadio
Wardrobe configrati ons
Configuration armoire
Shrankenfi  grati on
Configraci & del armario
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Connek on des chl es
Conek td de | os cables

Connessione cavi
Cable connection
Kabelbaum
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e CONFIGURATION

REMOTE CONTROL
CONFIGURATION

5]

EN

B
B
=

FR

DE

ES

A
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e CONFIGURATION
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REMOTE CONTROL
CONFIGURATION

EN

B
B
=

FR

DE

ES




G CONFIGURATION

dl
| — )/\J B
[ I'\3/H ]
m
S = SYNCHRONIZED
IT EN FR DE ES
REMOTE CONTROL
CONFIGURATION |52 \| |97 |22\ | [x57 ) @
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@ CONFIGURATION

oz e e
'J l\'ﬁ%‘ L\Uf%.
() (Y D
M JALWAYSM
SYNCHRONIZED
|_ J
—
S = SYNCHRONIZED
IT EN FR DE ES
REMOTE CONTROL
CONFIGURATION |52 \| |97 |22\ | [x57 ) @
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Fissaggio dei cablaggi
5 chern B e den Kabelbaum
Asegr e el cableado

Hold wiring
Fgrzl| echl ag

A
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Dispositivo di comando standard (sempre incluso)
tandard control dev ce (always included)

Dispositif de contrb e standard (toujours inclus)
Ernbedi enundi mmer enthalten)

Dispositie de mando estada r (siempre incluido)

B-moved
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Dispositivi di comando opzionali
pti onal control dev ce

Dispositif de commande

tuergrée

Disposities de mando

. N
B-moved| & WaVE

z

Istruzioni all’interno della confezione BMO1SE8B00000
hstructi ons inside the packg B 08 00000

NN

I

AT

Q

0
BM \
///IIIIIIIIIII|||||||||||||||||I|||||I||I||I||I||I||I||II\\\\\
N\
Fino a 10 sensori per anta. ™
Up to 10 sensors per door.
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B-moved| & /ﬂ\

Smart Home
COMPATIBLE

(LRI

2
0001 Istruzioni all’interno della
9000 confezione BM01C0O90000001
0150 Instructions inside the package

BMO01C0O90000001
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Istruzioni all'interno della confezione = 90

BM01C0O90000001
Instructions inside the package 3
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AVVERTENZE ED ISTRUZIONI D’'USO

1. Linee guida sul funzionamento del sistema

1.1 Descrizione generale del sistema “B-Moved”
[l sistema “B-Moved” € un sistema meccanico controllato da un’unita elettronica la cui funzione € la movimentazione di ante di armadi o
A simili in abbinamento a sistemi di scorrimento contemplati nelle istruzioni d'uso. A ciascuna anta € abbinata una barra di movimentazione.
La barra di movimentazione & composta da una vite, collegata assialmente ad un motore elettrico, su cui scorre una madrevite collegata
allanta.

Salvo diverse indicazioni il limite di massa di ciascuna delle ante da movimentare ¢ indicato nelle specifiche tecniche del sistema scorrevole
Cinetto cui € abbinato.

Il sistema pudessere control lato per mezzo di una leggera spinta dell’anta oppure mediante il radiocomando in dotazione.

1.2 Funzioni per I'installazione: autoapprendimento della logica in uso

Il sistema € in grado di gestire fino a ante contemporaneamente. Per ogni  anta & necessario abbinare una barra di movimentazione.

E possibile abbinare all’'unita di controllo elettronica un numero di barre di movimentazione compreso tra 1 e 4 Oltre al numero di ante collegate,
il sistema e in grado di gestire anche diversi modi e logiche di funzionamento in conformita col sistema scorrevole utilizzato.

Il sistema “B-Moved” individua la logica da utilizzare in base a come vengono collegate le barre di movimentazione all’'unita di controllo. Per
ciascun sistema sono fornite istruzioni d’'uso per il collegamento delle barre di movimentazione all’'unita di controllo.

1.3 Funzioni per I'installazione: autoapprendimento delle corse delle ante

Il sistema & dotato di una funzione specifica per I'individuazione dei finecorsa delle ante. Dopo l'installazione del sistema & possibile avviare
questa funzione mediante la pressione prolungata 8 secondi) del tasto “SET / RESET” posto sull'unita di controllo. Prima di avviare questa
funzione & necessario che i finecorsa meccanici in dotazione siano posizionati secondo istruzioni e che le ante siano in posizione chiusa.

{b Questa funzione pudessere avvi ata in qualsiasi momento. Le corse memorizzate precedentemente andranno perdute e sovrascritte.

1.4 Funzioni per I'installazione: associazione del radiocomando

@Gesta funzione permette di associare il telecomando in dotazione alla relativa unita di controllo. | codici del telecomando vengono memorizzati
nel ricevitore.

% fpossi bile utilizzare pituni ta di controllo con un unico telecomando.

ﬁ fpossi bile associare pittel ecomandi alla stessa unita di controllo.

1.5 Controllo del movimento
A seguito della configurazione di corse e telecomando il sistema e

operativo.

E possibile comandare il movimento di ogni anta per mezzo di un impulso o P
manuale allanta nella direzione di apertura oppure per mezzo del -
radiocomando. “— -

Il controllo del movimento per mezzo del telecomando o mediante impulso
manuale sono totalmente compatibili tra loro. L'anta si muove nella direzione
desiderata e poi resta in uno stato di fermo fino al successivo comando.

1.6 Pulsanti sul radiocomando abilitati al comando
Per garantire la massima compatibilita del telecomando alle configurazioni di armadio ogni telecomando & dotato di 4 pulsanti. | pulsanti
operativi sono indicati nelle istruzione di installazione ed uso di ciascuna configurazione specifica.

1.7 Logica di movimentazione di ogni singola anta
Ogni anta pud essere mossa singolarmente. Se durante il moto incontra un ostacolo I'anta si arresta. Nel caso si arresti il moto di un’anta con
una forza contraria al senso di movimento I'anta si arresta e si muove nella direzione opposta.

1.8 Moto simultaneo di piu ante
In certi casi possono muoversi piu ante contemporaneamente nella stessa direzione. Se una delle ante viene fermata le ante in movimento si
arrestano in modo da garantire la sicurezza contro lo schiacciamento e il taglio nell’area del vano dove ¢ stato rilevato I'ostacolo.

1.9 Chiusura di tutte le ante
Nel caso in cui il sistema sia in uno stato con una o piu ante parzialmente e/o completamente aperte € possibile portare il sistema a totale
chiusura di tutte le ante mediante una pressione prolungata 8)di  uno qualsiasi dei pulsanti sul radiocomando abilitati al comando yedi B

1.10 Assenza di rete elettrica
Nel caso di mancanza di corrente elettrica € possibile movimentare manualmente le ante, tuttavia si preveda
un impiego di forza maggiore alla norma dovuta agli attriti e alle resistenze del sistema elettromeccanico.

Se la mancanza di rete elettrica si verifica durante il movimento di un’anta il sistema si arresta. @ando la rete
viene riallacciata I'anta si muovera lentamente fino a chiusura, al termine di questa operazione il sistema sara «
nuovamente operativo.

1.11 Switch gestito dall’unita di controllo
L'unita di controllo € dotata di uno switch N.O. in grado di chiudere un contatto ogni volta che ad un’anta viene comandata I'apertura.



ﬁ Lo switch pudgesti re tensioni tra @& 8v e una corrent e massima di A .

2. Avvertenze prima dell’installazione

2.1 Condizioni preliminari
Le operazioni di installazione dei sistemi elettrici devono essere eseguite da personale specializzato.
A o L’armadio deve essere montato in modo stabile e deve essere perfettamente livellato. Eventuali deformita o instabilita dell’armadio
possono rappresentare un rischio per la sicurezza degli utenti e il funzionamento del sistema.
e ¥ ficare il corretto funzionamento del sistema scorrevole associato al sistema “B-Moved” e il corretto posizionamento dei fermi di
finecorsa.
e  Ogni barra di movimentazione & dotata di un cavo per il collegamento all'unita di controllo di 4 metri. Il cavo di alimentazione
dell'unita di controllo ha una lunghezza pari a circa 3 metri comprensivo di alimentatore. E quindi necessario predisporre una presa
di corrente @ A C & z nelle vicinanze del luogo di installazione dell’armadio.
o Le opere elettriche predisposte dall’'utente devo rispettare le normative vigenti in materia di protezioni elettriche attive e passive.

2.2 Collegamento elettrico
g Assicurarsi che la presa di corrente sia faciimente accessibile anche dopo il montaggio del sistema.

Tutti i collegamenti devono rispettare le norme della societa di fornitura di energia locale.
3. Operazioni iniziali

3.1 Condizioni iniziali dell’armadio
g Non alimentare I'unita di controllo prima di aver collegato tutti i motori.

Collegare tutti i motori delle barre di movimentazione all’'unita di controllo in conformita con la configurazione di armadio scelta.

{b Dopo aver eseguito secondo istruzioni il collegamento di tutti motori all’'unita di controllo € necessario portare manualmente le ante in
posizione di chiusura.

3.2 Alimentazione dell’'unita di controllo
Dopo aver verificato il corretto collegamento dei motori all'unita di controllo
e aver portato le ante in posizione di chiusura & possibile alimentare I'unita
di controllo con 'alimentatore in dotazione.

E necessario attendere almeno @ secondi dopo
I'alimentazione dell'unita, in questa fase l'unita di
controllo capisce quale logica di funzionamento
deve applicare al sistema in uso.

-~

00:00:10

3.3 Ciclo di registrazione delle corse

Avviare la funzione per lindividuazione automatica dei finecorsa delle
ante descritta al punto B mediante pressione prolungata 8 secondi)
dell’apposito tasto “SET / RESET” posizionato sull'unita di controllo. A
questo punto un’anta alla volta, partendo dalla prima anta a sinistra
dell'armadio, tutte le ante inizieranno a muoversi a velocita ridotta verso i
rispettivi finecorsa.

L’operazione, finché tutte le ante non hanno registrato la propria corsa,
pud mpiegare qualche minuto.

/

00:00:03

In questa fase & necessario non ostacolare il moto delle ante e = —
mantenere il percorso libero.

Se si modificano le posizioni dei finecorsa € necessario ripetere il |” ”|
ciclo di registrazione.

In questa fase non & possibile avviare la funzione di associazione del
telecomando. — —

Se I'operazione non dovesse andare a buon fine a causa di mancanza
di tensione o a causa di ostacoli fisici presenti nel percorso della
porta é sufficiente staccare la spina di alimentazione, portare le ante
in posizione di chiusura e riavviare la funzione.

@)
-
S
®©
=
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31 Assomzione delr adioom ando

Per avviare questa funzione & necessario premere e rilasciare il tasto “REMOTE
SET” posto sull’'unita di controllo. In seguito alla pressione si accendera un led
lampeggiante di colore rosso ben visibile nell’'unita di controllo; a questo punto e
necessario fare una pressione prolungata 8 secondi) su uno dei pulsanti operativi
del telecomando.

% fpossi bile utilizzare pituni ta di controllo con un unico telecomando.

% fpossi bile associare pittel ecomandi alla stessa unita di controllo.

La funzione di associazione del telecomando all’'unita di controllo non deve essere
avviata durante I'autoapprendimento delle corse.
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Per cancellare l'associazione del telecomando all’unita di controllo &

necessario premere e rilasciare il tasto “REMOTE SET”, a questo punto il

led inizia a lampeggiare. Premere nuovamente il tasto “REMOTE SET” e
mantenerlo premuto fino a quando il lampeggio del led si arresta. Rilasciato il
pulsante il led rosso lampeggia 5 volte a conferma dell’avvenuta cancellazione
delle associazioni precedentemente eseguite.

00:00:03

La procedura di cgancel_lazione deIlI’lassociazione del telecomando elimina ani FREQUENCY: 433,92 MHZ
precedente memorizzazione, per utilizzare un telecomando dopo questa funzione MAX POWER: 1 mW.
€ necessario associarlo con la procedura standard.

X abggio deb sitta br do nitai ontr  ob
Lo switch N.O. € un semplice contatto normalmente aperto comandato dalla logica dell’'unita di controllo.

Non c’é nessuna tensione in uscita dai morsetti dello switch.

Lo switch pud controllare apparecchiature con tensione nominale tra O e 8V e una corrente
massima di 5A.

DEVICE =0 - 48V
MAX 5A

Il cablaggio per il controllo dell’apparecchiatura per mezzo dello switch deve essere affidato a
personale specializzato e deve essere eseguito secondo schema di seguito riportato.

DEVICE
0-48V

[
4 |
NO |
Q SWITCH | ‘I‘
|
= |
DEVICE |  “———|——— : —_——

I ontrob debpr atitadelsistem a
gri ficare che la movimentazione dell’anta avvenga in modo corretto.

gri ficare I'effettivo funzionamento del sistema di sicurezza contro lo schiacciamento, a tal proposito € possibile ostacolare la chiusura di una
porta introducendo un oggetto tra il fianco e 'anta.

Operare questa verifica per evitare rischi o danni dovuti ad un eventuale difetto o malfunzionamento del sistema.

4ktr mioni pr  tilzzo

4 Apr to adi nanta
I comando di apertura di un’anta pudssere dato medi ante input manuale o da radiocomando.

Spingere I'anta di qualche millimetro nella direzione di apertura della stessa, il sistema rileva in automatico lo spostamento e aziona il motore fino
a che I'anta non raggiunge la posizione di apertura.
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In alternativa premere il tasto sul radiocomando relativo all’anta da aprire, il sistema riceve il segnale e aziona il motore fino a che I'anta non
raggiunge la posizione di apertura.

Nel caso in cui I'apertura di un’anta sia ostacolata da un’altra anta del sistema precedentemente aperta, entrambe le ante si muoveranno
simultaneamente per liberare il vano.

4.2 Chiusura di un’anta
I comando di chiusura di un’anta pudessere dato medi ante input manuale o da radiocomando.

Spingere I'anta di qualche millimetro nella direzione di chiusura della stessa, il sistema rileva in automatico lo spostamento e aziona il motore
fino a che I'anta non raggiunge la posizione di chiusura.

In alternativa premere il tasto sul radiocomando relativo all’anta da chiudere, il sistema riceve il segnale e aziona il motore fino a che I'anta non
raggiunge la posizione di chiusura.

4.3 Chiusura di tutte le ante con un unico comando
Per chiudere tutte le ante aperte o parzialmente aperte dell’armadio esercitare una pressione prolungata 8 secondi) su uno dei tasti del
radiocomando operativi nella configurazione in uso. Il sistema portera automaticamente tutte le ante a chiusura.

5. Manutenzione e cura

5.1 Indicazioni generali
ﬂ Al fine di garantire la sicurezza, prima di ogni operazione sul sistema I'unita di controllo deve essere scollegata dall’alimentazione.

5.2 Pulizia esterna del sistema “B-Moved”
Per la pulizia esterna del sistema “B-Moved” e i binari di alluminio deve essere utilizzato un panno asciutto o, in alternativa aria compressa.

5.3 Pulizia interna del sistema “B-Moved”
La pulizia interna del sistema deve essere eseguita solo da personale qualificato. Il sistema ¢ realizzato per lavorare anche nel caso si depositi
polvere all'interno tuttavia la rimozione di detriti 0 materiale estraneo dall’interno del sistema € permesso con un getto di aria compressa.
E vietato smontare I'apparato di movimentazione pena I'esclusione di ogni responsabilita della Societa Cinetto F.lli S.r.l. per ogni danno
diretto o indiretto conseguente.
5.4 Manutenzione del sistema “B-Moved”

Le parti meccaniche che compongono il sistema sono progettate e realizzate per lavorare a secco. Non utilizzare grassi, spray lubrificanti o
qualsiasi prodotto chimico sulle parti elettriche e/o meccaniche. L'utilizzo di tali prodotti danneggia il sistema.

5.5 Sostituzione della batteria del radiocomando in dotazione

Nel caso in cui fosse necessario sostituire la batteria del telecomando in dotazione:

e  sostituire la batteria con una batteria equivalente del tipo “CRB 8 L’inserimento di batterie diverse da quella indicata pud provocare
danni irreversibili al radiocomando;

o rimuovere la vite posta sul retro del telecomando e aprirne il corpo in plastica facendo attenzione a non rovinarne le componenti interne,
quindi estrarre dalla sede la vecchia batteria e sostituirla con la nuova batteria prestando attenzione al verso di inserimento;

o richiudere il telecomando e verificarne la funzionalita.

Se necessario ripetere la procedura di associazione del radiocomando spiegata al punto 3t

6. FAQ

6.1 Nonostante prema il pulsante “SET/RESET” la funzione di autoapprendimento non si avvia
Controllare I'alimentazione del sistema. Assicurarsi che il dc k di alimentazione e il cablaggio dell’alimentatore siano ben inseriti.

6.2 La funzione di autoapprendimento non funziona su tutte le ante dell’armadio
Controllare che il collegamento motore - unita di controllo sia fatto come indicato da istruzioni e che gli spinotti siano ben inseriti.

Controllare che il collegamento meccanico tra anta e barra di movimentazione sia stato eseguito secondo istruzioni.

¥ri ficare che i cablaggi del sistema o altri ostacoli fisici non interferiscano col percorso dell’anta o delle staffe di collegamento anta-barra di
movimentazione.

@ ndi disinserire e reinserire il jack di alimentazione collegato all'unita di controllo e premere 8 secondi) nuovamente il tasto “SET/RESET”
posizionato sull’'unita di controllo.

6.3 La funzione di autoapprendimento non ha registrato i finecorsa secondo le aspettative

¥ri ficare che la massa di ogni anta non superi la massa massima indicata nelle specifiche del sistema scorrevole.

¥ri ficare che i finecorsa in dotazione al sistema scorrevole siano posizionati secondo le istruzioni di montaggio.

¥ri ficare il corretto montaggio e livellamento del mobile e il montaggio del sistema scorrevole ad esso associato. In riferimento al sistema
scorrevole verificare che le regolazioni siano ben eseguite e che non ci siano punti di attrito tra le parti solidali al’armadio e i pattini o le ante.
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gri ficare la planarita delle ante, se la struttura dell’anta € tale da non garantire una perfetta planarita dell’anta si consigia il montag o di un
tenditore raddrizza ante.

gri ficare che nel percorso dell’anta non ci siano ostacoli fisici. ¥ri ficare che i cablag del sistema non siano nel percorso dell'anta o delle
staffe di collegmento anta -barra di  mowv mentazione.

@ ndi disinserire e reinserire il jack di alimentazione colleg to all’'unita di controllo e attendere almeno 10 secondi, gi ndi premere (3 secondi)
nuogmente i |tasto “BR B posizionato sull'unitadi controllo.

6.4 Il radiocomando in dotazione non funziona
gri ficare che il corretto processo di associazione sia stato portato a termine con successo, edi 3.4

¥ri ficare che si stiano utilizzando i pulsanti operativ nella configrazi one in uso, edi specifiche istruzioni del sistema scorrewl e associato al
sistema “Bbled”

8 lassociazione del telecomando ancora non dogsse funzionare, sostituire la batteria interna (tipo CR282 3Y rimuoendo la v te sul retro del
telecomando, gi ndi ripetere il processo di associazione come da punto 3.4

6.5 Le ante durante il moto si scontrano

b | og ca del sistema non permette collisioni tra le ante, se il problema si presenta:

e gri ficare cheicablag siano conformi a gantoi ndicato sulle istruzioni di montag o del sistema scorrewl e associato;

e staccare il jack di alimentazione dall'unita di controllo, riposizionare secondo istruzioni, connettere il jack di alimentazione all’unita di
controllo e attendere almeno 1Gecondi ;

e av are la procedura di autoapprendimento dei finecorsa premendo il pulsante “B/R B’ (3 secondi).

6.6 L'apparecchio (es. luce interna armadio) collegato allo switch non funziona secondo le aspettative
gri ficare il corretto cablag o dell’apparecchio come indicato nel punto 3.5.

B ricordi che lo switch non fornisce tensione in uscita ma fung da semplice interruttore. Collegre uno dei 2 poli di alimentazione allo switch
per fare comandare I'apparecchio alla centralina.

gri ficare che 'apparecchio sia compatibile con una tensione di alimentazione massima di & assorba una corrente massi  ma di 2.1.

7. Numero di serie

O
o ® @ ® O
[ [
ce ® ysy © O

I numero di serie di riferimento del sistema Bmoed
si trow sul fondo della centralina.

KIT B-MOVED
XXXXXXXXXX @

C€

mm RAH 100110

dee essere portato al punto di raccolta adatto per il riciclag o delle apparecchiature elettriche ed elettroniche. Assicurando il

=" COrretto smaltimento di gesto prodotto, si evtano potenziali consegenze negti @ per 'ambiente e la salute, che potrebbero
derigre da una gsti one inappropriata del prodotto. Br informazioni piu dettal iate sul riciclag o di gesto prodotto, contattare
I'ufficio cittadino locale, il seri zio di smaltimento dei rifiuti domestici o il negzi o doe é&stato acai  stato il prodotto.

Ei | simbolo sul prodotto o sulla confezione indica che gesto prodotto non puo essere trattato come normale rifiuto domestico. Ingece




WARNINGS AND USE INSTRUCTIONS

1. System use guidelines

1.1 General description of the ‘B-Moved’ system
‘Bbled’ is an electronicallyeontrol led mechanical system for mov ng cabinet or similar doors on the special sliding arrangm ents
A indicated in the instructions. Bch door is egi pped with a mogment bar, composed of a screw ak ally connected to an electric motor,
which drigs a | ead nut attached to the door.

Unless otherwise indicated, the mass limit of each of the doors to be moed is indicated in the technical specifications of the Cinetto sliding
system with which it is combined.

The system can be actiated by a sl igt push of the door or by the remote control supplied.

1.2 Installation features: program self-learning

The system is able to simultaneously manag up to 4doors each combi  ned with a moement bar.

The electronic control unit can be combined with mogment bars numbered between 1 and 4 h addition to connected doors, the system also
manages @ri ous operatingnodes and progams to match the eact sl idingystem used.

‘Bl ed’ identifies the progam to be used based on how the moement bars are connected to the control unit, and each moement system is
supplied with specific instructions for connectinghe moement bars.

1.3 Installation features: door track self-learning

The system is egi pped with a specific function for setting door track limits. After the system is installed, this function can be actiated by
pressingthe BR & button on the control unit for 3 seconds. Before actiati ng this function, ensure that the supplied mechanical track limit
stops are positioned accordingo i nstructions and that the doors start in the closed position.

{b This function can be actiated at any ti me and prev ously memorized track imits will be oerw ritten.

1.4 Installation features: remote control pairing

This function allows the pairing of the supplied remote control with the desired control unit. The remote control pairing codes are stored in the
receiver.

ﬁ Multiple control units can be paired and used with a singg e remote control.

% Multiple remote controls can be paired and used with the same control unit.

1.5 Movement control
Bl lowing track setting and remote control paring the system is operational.

The moement of each door can then be controlled by a sligt push in the o -
openingli rection or by usinghe remote control . <« —

®hua |and remote controls are totally compatible with each other.
The door will moe in the desired direction and then remain stopped until
the nekcontrol command.

1.6 Remote control buttons
To garantee the compatibility of the remote control with all cabinet configrati ons, egry remote control has 4 buttons. The actie control buttons
for each configrati on are indicated in the respectie i nstallation and use instructions.

1.7 Door movement program
Bch door can be moed indiv dually. f the door meets an obstacle while mov ng it will automatically stop. f a door is stopped with a force
contrary to its direction of mogment, i t stops and starts mow ng n the opposite direction.

1.8 Simultaneous movement of various doors
h certain cases, gri ous doors may be moe simultaneously in the same direction. f one of the doors is stopped by an obstacle, the other doors
will automatically stop mov ng n order to awi d the rislof crushi ngri njury.

1.9 Closure of all doors
f the system is in a state with one or more doors partially or completely open, all the doors may be brougt to their closed positions by long
pressing3 seconds) any of the buttons on the remote control (see &cti on 1.5

1.10 Power failure
h the eegnt of a power failure, the doors may also be moed manually, thouy more force will be reqi red due ®
to the friction and resistance of the electromechanical system.

f power failure occurs during the moement of a door, the system will stop. When powered agi n, the door will
moe slowly to its closed position before the system becomes fully operational agi n.

1.11 Control unit switch
The control unit is eai pped with a N@w itch that closes its contact eery ti me a door is commanded to open.

% The switch can handle ol tags of betw een Gand 8and a mak mum current of 2A.
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2. Before installation

2.1 Prerequisites
The installation of electrical systems must be performed by specialized personnel.
A e  The cabinet must be installed stably and perfectly leel . Any deformity or instability in the cabinet may pose a risk to user safety and
system operation.
e  Checkhe ¢ orrect functioningf the sl idingystem to be combi ned with ‘Béed’ and the correct positioningf track  imit stops.
e Bch moem entbarisegi ppedwith a#fetre cable for connection to control unit. The control unit power supply cable has a lenth
of approk mately 3 metres including the power adapter. A 1109 561 z, AC power outlet must therefore be accessible near
to where the cabinet is installed.
e The installed electrical system must comply with applicable regl ations regrdi n@cti e and passi e el ectrical protection.

2.2 Electrical connection
bk sure that the pow er outlet is easily accessible after installinghe cabi net and system.

All connections must comply with the regl ations of energ suppl y companies.

3. Set-up operations

3.1 Initial cabinet set-up
ﬂ Do not power the control unit until all motors hae been connected.

Connect all moement bar motors to the control unit accordingo the chosen cabi net configrati on.

{b After connectingl | the motors to the control unit accordingo i nstructions, manually bringhe doors to thei r closed positions.

3.2 Control unit power supply

After check ng the correct connection of the motors to the control unit and
bring ng the doors to their closed positions, the control unit can finally be
powered v a the power supply unit.

-

00:00:10

Wait at least 10 seconds after powering on the unit
to allow it to learn and select the pro;am to use
with the connected system.

3.3 Track memorization cycle

Actigte the function for automatic detection of door track limits, as
described in 8cti on 2.3, by long pressing (3 seconds) the ‘ER F
button on the control unit.

e door at a time, starting from the first door to the left of the cabinet, the
doors will moe sl owly towards their respectie track  imit stops.

The operation may tak up to a few minutes until all door track hae been
memorized.

During this setup phase, the moe ment of the doors must not be
impeded in any way.

f the positions of the track limit stops are changd, the track
memorization cycle must be repeated.

During this setup phase, the remote control pairing function cannot
be actigted.

f this operation is not successful due to a lack of power or physical
obstacles in the path of the door, simply unplug the power supply,
bringhe doors to t heir closed positions and repeat the operation.



3.4 Remote control pairing

To actigte the pairing function, press and release the “REl TE B"  button on
the control unit. Then a red B will flash on the control unit. While the B is
flashing press for at least 3 seconds one of the buttons of the remote control to
pair it.

ﬁ M tiple control units can be paired and used with a singy e remote control.

ﬁ M tiple remote controls can be paired and used with the same control unit.

Bi ringnust not be acti ated duri nghe trackmemori  zation cycle.

To unpair the remote control from the control unit, press and release the

‘REE B button, after whichthered B will flash. Ress the ‘REE

E button agi nandkep it pressed until the led stops flashing When the
button is released, the red B will flash 5 times to confirm the unpairing

00:00:03
The unpairing of a remote control completely eliminates its association with any
control unit. h order to use the remote control, it will be necessary to pair it agi n

usinghe standard procedure. FREQUENCY: 433,92 MHZ
MAX POWER: 1 mW

3.5 Wiring of the control unit switch
The N@w itch is a simple, normally open contact controlled by control unit.

No ol tag outputi s supplied from the switch terminals.

The switch can control egi pment with a nominal @l tag of between O and 8 and a mak mum
current of 5A.

DEVICE =0 - 48V
MAX 5A

Wiring for control v a the switch must be performed by specialized personnel according to the
wiringli aggm  supplied.

DEVICE
0-48V

[
4 |
NO |
Q SWITCH | ‘I‘
|
= |
DEVICE |  “———|——— : —_——

3.6 Checks
Checkhat each door moes correctl .

Checkhat the system i s effectig i n awi dingrushi ngby i ntroducingn obj ect between the cabinet side and the closingloor .

Brform thi s check i norder to awi d any riskdamagori njury due to possible faults or malfunctioningf the system.

4. Use instructions

4.1 Door opening
The door openingcommand can be g en by sl igtl y pushingn the door or by usi ndghe remote control .

Bsh the door a few millimetres in its opening direction and the system will automatically detect the displacement and operate the motor until
the door reaches its open position.
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Alternatiel y, press the button on the radio control corresponding to the door to be opened and the system will receie the signal and operate
the motor until the door reaches its open position.

h the egnt that the opening of a door is obstructed by another prev ously opened door, both doors will moe simultaneously to free the opening

4.2 Door closing
The door closinggommand can be g en by sl igtl y pushing on the door or by usinghe remote control .

Bsh the door a few millimetres in its closing direction and the system will automatically detect the displacement and operate the motor until the
door reaches its closed position.

Alternatiel y, press the button on the radio control corresponding to the door to be closed and the system will receie the signal and operate the
motor until the door reaches its closed position.

4.3 Close all doors with a single command
To close all open or partially open cabinet doors, long press (3 seconds) one of the actie remote control buttons for the configrati on in use.
The system will automatically bringl | doors to their closed positions.

5. Maintenance and care

5.1 General indications
ﬂ h order to gara ntee safety, the control unit must be disconnected from the power supply before any maintenance operation on the
system.

5.2 ‘B-Moved’ system exterior cleaning
Br eternal  cleaningf the * Bbkd’ system and aluminium track, a dry cl oth or, alternatiel y, compressed air should be used.

5.3 ‘B-Moved’ system interior cleaning
hternal cleaning of the system must only be performed by gal ified personnel. The system is desiged to work een if dust is deposited inside.
Howeer, the remowl  of debris or foreig materi al from inside the system may be performed by usin@ j et of compressed air.
t is prohibited to dismantle the moement system. Any action to do so shall free the company Cinetto F li 3.1 . from any liability for
consegenti al direct or indirect damag.
5.4 ‘B-Moved’ system maintenance

The mechanical parts that mak up the system are desiged and built to work dry. Do not use geases, lubricating sprays or any chemical
products on the electrical or mechanical parts. Use of such products will damag the system.

5.5 Replacing the remote control battery

h the eent that the remote control needs replacing

e Replace the battery with an egi &l ent ‘CR282" type 3V battery. hserti ng batteries other than those indicated may cause irregrsi ble
damag to the remote control ;

o Remoe the screw on the back of the remote control and open the plastic body, tak ng care not to damag internal components. Remoe
the old battery from its lodg n@gnd repl ace with the new battery, payingttenti on to its polarity.

e  Close the remote control and check ts functionality.

f necessary, repeat the procedure to pai r the remote control as indicated in 8cti on 3.4

6. FAQ

6.1 Despite pressing the ‘SET/RESET’ button, the self-learning function is not activated
Checkhe system pow er supply. &k sure the pow er jacka nd power supply adapter cable are properly inserted.

6.2 The self-learning function does not work on all cabinet doors
Checkhat the motor to control unit connection has been made accordindo i nstructions and that the pins are properly inserted.

Checkhat the mechani cal connection between the door and the moement bar has been made accordi ngo i nstructions.

Check that the system’s wiring or other physical obstacles do not interfere with the door moement along its track or with the door to moement
bar connection.

F nally, unplugnd repl ughe control unit power supply jackand press the * BR B button on the control unit for three seconds.
6.3 The self-learning function did not memorize the track limits as expected

Checkhat the mass of each door does not egeed the max imum indicated in the slidingystem speci fications.

Checkhat the track imit stops supplied with the slidingyst em are positioned accordingo the i nstallation instructions.

Check the correct leel ling and installation of the furniture and the sliding system combined with it. Regrdi ng the sliding system, check that
adjustments hae been w ell effectuated and that there are no friction points between cabinet parts and slidingpads or doors.
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Check the leel ling of the doors. f the structure of the door does not garantee perfect leel ling the installation of a tensioner to straigten the
doors is recommended.

Check that there are no physical obstacles in the path of the door. Check that the system’s wiring is not in the path of the door or of the door to
mogment bar connecti on.

F nally, unplugnd repl ugdhe control unit power supply jackand press the * BR E button on the control unit for three seconds.

6.4 The supplied remote control does not work
Checkhat pai rindnas been successful ly completed (see 8 ction 3.1

Check that you are using the buttons that are actie for the chosen configrati on. 8e the specific instructions of the sliding arrangment
combined with the ‘Bbkd’ system.

f pairing of the remote control still does not work replace its internal battery (type CR282 3Y, by remoi ng the screw on the back of the remote
control, and then repeat the pairingprocess i ndicated in 8c tion 3.4

6.5 The doors collide during movement

The system’s log ¢ should preent col lisions between the doors. h the eent that any col lisions occurs:

e Checkhat the w iringcompl ies with the associated slidingystem i nstallation instructions;

e Unplug the power supply jack from the control unit, reposition according to instructions, repl ug the jack in the control unit and wait at least
1Geconds;

e Actiate the track imit selft earningprocedure by press inghe ' B/R & button for 3 seconds.

6.6 The appliance (e.g. interior light) connected to the switch does not work according to expectations
Checkhe appl iance is connected properly, as indicated in &cti on 3.5.

Remember that the switch does not supply an output @l tag, and acts as a simple switch. Connect one of the 2 poles of the power supply to
the switch to hae the dev ce controlled by the control unit.

Checkhat the dei ce is compatible with a mak mum power supply of 8nd absorbs a mak mum current of 2.1A.

7. Serial number

o e ® s @ O

The reference serial number of the Bmoed system
can be found on the bottom of the control unit.

KIT B-MOVED
XXXXXXXXXX @

- RAH 100110

The symbol on the product or on packg ng indicates that this product may not be treated as household waste. hstead it shall be

E handed oer to the applicable collection point for the recycling of electrical and electronic egi pment. By ensuring this product is

=" disposed of correctly, you will help preent potential negti  consegences for the env ronment and human health, which could

otherwise be otherwise be caused by inappropriate waste handling of this product. Br more detailed information about recycling

of this product, please contact your local city office, you household waste disposal serv ce or the shop where you purchased the
product.
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AVERTISSEMENTS ET INSTRUCTIONS D'UTILISATION

1. Lignes directrices relatives au fonctionnement du systéeme

1.1 Description générale du systéme “B-Moved”
b systne “BM oed” estun systthe mécanige contrb é par une unité électronige. 8 fonction est de déplacer les portes d’armoires
A ou similaires agc des systines coulissants présentés dans le mode d’emploi. Une barre de déplacement est combinée a chage porte.
b barre de dépl acement est composée d’'une v s, reliée ak alement ain moteur él ectrige, otiourne un écrou rel ¢ d a porte.

La limite de masse de chacune des portes a déplacer, sauf indication contraire, est précisée dans les spécifications techniges du
systene coul issant Cinetto augel il est associé.

b systine peut étre co mmandé par une lége poussée de | a porte ou au moyen de la télécommande fournie.

1.2 Fonctions pour l'installation : auto-apprentissage de la logique utilisée

b systene peut grer jusg a 4 portes en méme temps. Bur chage porte, il est nécessaire de combiner une barre de déplacement. | est
possible de combiner I'unité de commande électronige agc un nombre de barre de déplacement compris entre 1 et 4 B plus du nombre
de portes reliées, le systtne peut égl ement grer plusieurs modes de fonctionnement et log ges de fonctionnement en conformité agc le
systme de coul issement utilisé.

b systtne “Bbkd” identifie lalog ge a utiliser en fonction de la manige  dont les barres de déplacement sont reliées a I'unité de commande.
Bur chage systéne, des i nstructions d’utilisation sont fournies pour connecter les barres de déplacement d ’'unité de commande.

1.3 Fonctions pour I'installation : auto-apprentissage des courses des portes

b systtne est égi pé d’'une fonction spécifige pour identifier les fins de course des portes. Une fois le systine installé, cette fonction peut
étre démarrée en appuyant (3 secondes) sur le bouton “BR B’ de I'unité de commande. Aant de lancer cette fonction, il est nécessaire
ge les fins de course mécaniges fournis soient positionnées conformément aux instructions et ge les portes se trouent en position fermées.
{b Cette fonction peut étre démarrée dout moment. ks courses précédemment enreg  strées seront perdues et écrasées.

1.4 Fonctions pour l'installation : association de la télécommande

Cette fonction permet d’associer la télécommande fournie agc l'unité de commande. Bs codes de télécommande sont enreg strés dans le
récepteur.

% P usieurs unités de commandes peugnt étre associ ées d a méme télécommande.

ﬁ P usieurs télécommandes peuent étre associ ées d a méme unité de commande.

D
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O 1.5 Contr6le du mouvement

% Une fois terminée la configrati on des courses et de la télécommande, le

— systme est opérati onnel.

LL | est possible de contrb er le mougment de chage porte au moyen d’'une ) P
impulsion manuelle sur la porte dans le sens de I'ouerture ou au moyen —
de la télécommande. “ =

B contrb e du mouem ent a l'aide de la télécommande ou par impulsion
manuelle est totalement compatible entre eux kB porte se déplace dans la
direction désirée puis s’arréte jusg d a prochaine commande.

1.6 Boutons de la télécommande activés pour la commande
Bur garantir la compatibilité mak male de la télécommande aux configrati ons d’armoire, chage télécommande est égi pée de 4 boutons. ks
boutons de commande sont indigés dans | es instructions d’installation et d’utilisation de chage confi grati on spécifige.

1.7 Logique de mouvement de chaque porte
Chage porte peut étre déplacée indiv duellement. 5 la porte rencontre un obstacle pendant son déplacement, elle s’arréte. 5 le mougment
d’une porte s’arréte agc une force contrai re d a direction du déplacement, la porte s’'arréte et se déplace dans la direction opposée.

1.8 Mouvement simultané de plusieurs portes
Dans certains cas, plusieurs portes peugnt se déplacer simultanément dans le méme sens. 5 I'une des portes est arrétée, les portes en
mouement s'arrétent afin de granti r la sécurité contre I'écrasement et le cisaillement dans la zone du compartiment ou I'obstacle a été détecté.

1.9 Fermeture de toutes les portes
B le systme se troug agc une ou plusieurs portes partiellement etbu compléement ouertes, il est possible d’amener le systtne a la
fermeture complée de toutes les portes en appuyant longement (3s) sur I'un des boutons de la télécommande actigs a la commande (@i r

1.5

1.10 Réseau électrique défaillant

B casdepanne de courant, il est possible de déplacer les portes manuellement. Toutefois, il est préu  d'utiliser
une force supérieure & a norme en raison du frottement et de la résistance du systee él ectromécanige.

B la panne de courant se produit pendant le déplacement d'une porte, le systtne  s'arréte. brsge  le réseau o
est réparé, la porte se déplace lentement jusg a sa fermeture. A la fin de cette opération, le systine sera a
nougau opérati onnel.
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1.11 h terrteo geé @r hit@de om mande
L unité de commande est éai pée d’un interrupteur N.Ccap able de fermer un contact chage foi s ge | 'ouerture d’ une porte est demandée.

% L interrupteur peut grer des tensi ons comprises entre @&t 8t un courant mak mum de 2A.

2 Aer tissements aant Instahtion

2L C onditions p Bn inaires
ks opérati ons d’installation des systines €l ectriges doi ent étre effectuées par un personnel spécialisé.
A o L armoire doit étre installée de manige stable et doit étre parfaitement niel ée. Toute déformation ou instabilité de I'armoire peut
présenter un risge pour | a sécurité de I'utilisateur et le fonctionnement du systame.
e ¥ri fier le bon fonctionnement du systtne de coulissement associé au systtne “Bbtd” et le bon positionnement des butées de
fin de course.
e (Chage barrede déplacementestéqi pée d'unchl ede4mies pourlaconnekon al'unité de commande. k& chl e d'alimentation
de l'unité de commande a une longeur d’enivron 3 mges, alimentation comprise. | est donc nécessaire de préwi r une prise de
courant 1107 C 58 z pré de | ’endroit ol 'armoire est installée.

ZB ranbm entBtr g
ﬂ ¥ri fier ge | a prise de courant est facilement accessible méme apré | ’installation du systéne.

Tous les branchements doient étre conformes aux§  es de la société de fourniture en énerg e locale.

3P ations initiaks

3l C onditions initiaks de br moire
ﬂ Ne pas brancher l'unité de commande aant de connecter tous | es moteurs.

Connecter tous les moteurs des barres de déplacement d 'unité de commande conformément & a configrati on de I'armoire sélectionnée.

Apré awi rraccordé tous les moteurs a 'unité de commande conformément aux instructions, il est nécessaire de ramener manuellement
les portes en position de fermeture.

2 Al mentation de bitéle om mande

Apré awi reri fiéle bonraccordement des moteurs al’'unité de commande
et avi r mis les portes en position de fermeture, I'unité de commande peut
étre fournie aec | 'alimentation fournie.

A

R
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| est nécessaire d’attendre au moins 10 secondes
apré la mise sous tension de I'unité. Dans cette
phase, I'unité de commande comprend la log ge
de fonctionnement appl iger au systee uti  lisé.

-

00:00:10

X pdenr egistrement des ou ses

Démarrer la fonction pour la détection automatige des fins de course des
portes décrite au point 2.3 en appuyant (3 secondes) sur le bouton “&/
RE” situé sur l'unité de commande.

A ce point, toutes les portes mais une porte a la fois et en commenant par
la premige porte a gu che de I'armoire, commenceront a se déplacer a
v tesse réduite ers | es interrupteurs de fin de course respectifs.

L opération peut prendre gel ges minutes agnt ge toutes les portes
aient enreg stré leur propre course.

Dans cette phase, il est nécessaire de ne pas entragr le mougment
des portes et de laisser le parcours libre.

B les positions des fins de course sont modifiées, le cycle
d’enreg strement doit étre répété.

Dans cette phase, la fonction d’association de la télécommande ne
peut pas étre démarrée.

B l'opération échoue enraison d’'unmange de tension ou d’'obstacles
physiges sur le parcours de la porte, il suffit de débrancher
I’alimentation, de ramener les portes en position de fermeture et de
redémarrer la fonction.
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3! Assomtion de A tbm mande

Bur démarrer cette fonction, il faut appuyer et reléher le bouton “REE B
de l'unité de commande. Apré awi rappuyé,une B roug cligotante s’allume,
clairement i sible dans I'unité de commande. A ce stade, il est nécessaire
d’appuyer longement (3 secondes) sur I'un des boutons de commande de la
télécommande.

P usieurs unités de commandes peuent étre associées a la méme
télécommande.

P usieurs télécommandes peuent étre associées a la méme unité de
commande.

b fonction d’association télécommandeuni t¢ de commande ne doit pas étre
démarrée pendant I'autoapprenti ssag des courses.

Bur annuler I'association de la télécommande agc ['unité de commande,

il est nécessaire d’appuyer et de reléher la touche “REE B . A
ce stade, la led commence a cligoter. Appuyer a nougau sur le bouton
“RIEE B’ et la maintenir enfoncé jusg’ a ce ge la led cligote. brsge

le bouton est reléhé, la B roug cligote 5 fois pour confirmer ge les

associations précédemment effectuées ont été supprimées. 00:00:03

B procédure pour supprimer 'association de la télécommande élimine toute FREQUENCY: 433 92 MHZ
mémorisation préalable. Bur utiliser une télécommande apré cette fonction il MAX POWER: 1 mW
faut I'associer d a procédure standard.

X Bgedeinter reea su hitéle om mande

Linterrupteur N.O est un contact simple, normalement ouert, contrbé par la logge de l'unité de
commande.

| n’y a pas de tension d a sortie des bornes de l'interrupteur.

DEVICE =0 - 48V
MAX 5A

L interrupteur peut contrb er des appareils sous tension nominale entre O et 8 et un courant
mak mum de 5A.

b cBl ag pour le contrb e de I'appareil au moyen de linterrupteur doit étre confié a un personnel spécialisé et doit étre effectué selon le
schéma suignt.

-~

0-48
N/O

DEVICE

SWITCH ]
777777 -
|
] » |

NO | "

SWITCH | |
|
= |

DEVICE \ | "~~~ - —_—

3B o eibnedes op ations disgten e
¥ri fier ge | e déplacement de la porte se produit correctement.

¥ri fier le fonctionnement efficace du systine de sécurité contre I'écrasement. A cet égrd, il est possible d’empécher la fermeture d’une porte
en introduisant un objet entre le c& et | a porte.

Hectuer cette €ri  fication pour év ter les risges ou | es dommags dus auine défai  llance ou un dysfonctionnement possible du systene.

4hstr tons dtilsation

4 ar tu edbepr te
b commande d’ ouerture d’ une porte peut étre donnée par entrée manuelle ou par télécommande.
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Busser la porte de ge lges millimé&es dans le sens de l'ougrture de la porte. B systthe détecte automatigement le déplacement et
actionne le moteur jusg’ &e ge| a porte atteige | a position d’ouerture.

Alternatigment, appuyer sur le bouton de la télécommande relatif a la porte a ouxi r. B systene regi tle sigal etactie le moteurjusg ace
ge | a porte atteige | a position d’ouerture.

Dans le cas ou l'ougrture d’une porte est blogée par une autre porte du systtne précédemment ouerte, les deux portes se déplaceront
simultanément pour libérer le compartiment.

4.2 Fermeture d’une porte
b commande de fermeture d’ une porte peut étre donnée par entrée manuelle ou par télécommande.

Busser la porte de ge lges millimi&es dans le sens de la fermeture de la porte. B systtne détecte automatigement le déplacement et
actionne le moteur jusg’ &e ge | a porte atteige | a position de fermeture.

Alternatigment, appuyer sur le bouton de la télécommande relatif a la porte a fermer. & systtne regi tle sigal et actie le moteur jusqu’a ce
ge | a porte atteige | a position de fermeture.

4.3 Fermeture de toutes les portes avec une seule commande
Bur fermer toutes les portes ouertes ou partiellement ouertes, appuyer (3 secondes) sur I'un des boutons de la télécommande en
fonctionnement dans la configrati on utilisée. b systtne acti era automati gement toutes | es portes d a fermeture.

5. Entretien et soin

5.1 Indications générales
n Afin d’assurer la sécurité et agnt toute opérati on sur le syste, | 'unité de commande doit étre débranchée.

5.2 Nettoyage externe du systeme “B-Moved”
Bur | e nettoyag eterne du systene *  Bbkd” et des rails en aluminium, il faut utiliser un chiffon sec ou, alternatiement, de I'air comprimé.

5.3 Nettoyage interne du systéme “B-Moved”

kB nettoyag interne du systthe doit unigement étre effectué par un personnel gal ifié. B systene estcong pour fonctionner méme si de la
poussige est déposée a l'intérieur. Toutefois, le retrait des débris ou des corps étrangrs a l'intérieur du systee est autorisé au moyen d’un
jet d’air comprimé.

| est interdit de démonter I'appareil de déplacement. Cinetto f |i . . se décharg de toute responsabilité pour tout dommag direct
ou indirect consécultif.

5.4 Entretien du systeme “B-Moved”
bs piees mécaniges g composent le systtne sont conges et fabrigées pour fonctionner a sec. Ne pas utiliser de ai sses, de sprays
lubrifiants ou de produits chimiges sur des pi ées él ectriges etbu mécani ges. L utilisation de ces produits endommag | e systeme.
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5.5 Remplacement de la pile de la télécommande fournie

Bur rempl acer la pile de la télécommande fournie:

o remplacer la pile par une pile éai &l ente de type “CR2032” 3V L insertion de piles autres ge celles indigées peut causer des dommags
irréersi bles d a télécommande ;

e enleer lavs alarri;e de la télécommande et oux r le corps en plastige, en prenant soin de ne pas endommagr les composants
internes, puis retirer 'ancienne pile du boitier et la remplacer par la pile neug en fai sant attention d a direction d’insertion ;

e fermer la télécommande et gri fier son fonctionnement.

B nécessaire, répéter la procédure d’association de la télécommande epl igée au poi nt 3.4

6. FAQ

6.1 J’appuie sur le bouton “SET/RESET” mais la fonction d’auto-apprentissage ne démarre pas
Contrb er I'alimentation du systme. ¥ri fier ge | a prise d’alimentation et le chl ag d’ alimentation sont correctement insérés.

6.2 La fonction d’auto-apprentissage ne fonctionne pas sur toutes les portes de I'armoire
¥ri fier ge | a connek on moteuruni t¢ de commande est effectuée conformément aux nstructions et ge | es broches sont bien insérées.

¥ri fier ge | a connek on mécanige entre | a porte et la barre de déplacement a été effectuée conformément aux nstructions.

¥ri fierge lechl ag dusystme ou d’autres obstacles physiges n'interfeent pas aec le parcours de la porte ou les supports de connek on
portebarre de dépl acement.

Bsui te, débrancher et réinsérer la prise d’alimentation connectée a 'unité de commande et appuyer a nougau (3 secondes) sur la touche
‘ER B de I'unité de commande.

6.3 La fonction d’auto-apprentissage n’a pas enregistré les interrupteurs de fin de course selon les attentes
¥ri fier ge | a masse de chaage porte ne dépasse pas | a masse mak male indigée dans | es spécifications du systine coul issant.
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¥ri fier ge | es fins de course fournis agc | e systme coul issant sont positionnées conformément aux nstructions de montag.

¥ri fier le bon montag et le bon niel lement du meuble et 'assemblag du systthe coulissant gi lui est associé. B ce gi concerne le
systme coulissant, gri fier ge lesrégags sont bien faits et @’ il n'y a pas de points de friction entre les parties solidaires de I'armoire et les
coulisseawou | es portes.

¥ri fier la planéité des portes, si la structure de la porte est de nature a ne pas granti r une parfaite planéité de la porte, il est conseillé d’installer
un tendeur pour redresser les portes.

¥ri fierg iln’y a pas d’obstacles présents sur le parcours de la porte. ¥ rifierge le chl ag dusystme ne sont pas présents dans le parcours
de la porte ou des supports de connek on portebarre de dé placement.

Bsui te, débrancher et réinsérer la prise d’alimentation connectée a I'unité de commande et attendre envron 10 secondes. Bi s, appuyer a
nouegau (3 secondes) sur | atouche “BR B de 'unité de commande.

6h tbm mande fou nie ne fontionne ps
¥ri fier ge | e processus d’association correct a été effectué agc succg, i r 3.4

¥ri fierge les boutons de commande sont utilisés dans la configrati on choisie, @i r les instructions spécifiges du systine coulissant associé
au systene “ Bbkd”

B l'association de la télécommande ne fonctionne toujours pas, remplacer la pile interne (type CR282 3Y en retirant la vs a l'arriiee  de la
télécommande, puis répéter le processus d’association conformément au point 3.4

ges pr tes pndant h ou se entrent en olsion

b | og ge du systme ne permet pas | es collisions entre les portes, si le probline se produi t:

e gri fierge| e chl agestconforme aux nstructions des instructions de montag du systéne coul issant associé ;

e débrancher la prise d’alimentation de I'unité de commande, la repositionner conformément aux instructions, connecter la prise d’alimentation
d ’unité de commande et attendre au moins 1Gecond es ;

e démarrer la procédure d’autoapprenti ssag des fi ns de course en appuyant sur le bouton “BR B’ (3 secondes).

@ apr eilfr eem p, A ie e interne de hr moire)onneténter reeu ne fontonne ps sebn ks attentes
¥ri fier le bon chl ag de | 'appareil comme indigé au poi nt 3.5.

Ne pas oublier ge l'interrupteur n’alimente pas la tension en sortie mais agt comme un simple interrupteur. Connecter I'un des 2 pbes
d’alimentation d ’interrupteur pour ge | "appareil soit contrb € par I'unité de commande.

¥ri fier ge | 'appareil est compatible agc une tensi on d’alimentation mak male de &t absorbe un courant mak mal de 2,1.

7N m é odesegie
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B numéro de série de référence du systine
Bmoed se
troue au bas de | 'unité de commande.

KIT B-MOVED
XXXXXXXXXX @

C€

mm RAH 100110

Relige Ce produit est margé du symbole du tri sélectif, relatif aux déchets d’équipements électriges et électroniges. Cela sigi fie
ge ce produit doit étre pris en charg par un systene de collecte sélectif conformément a la directie européenne 208
CE afin de pouwi r étre recyclé ou démantelé dans le but de réduire tout impact sur I'eniv ronnement. Attention les produits
électroniges n’ayant pas fait I'objet d’un tri sélectif sont potentiellement dangreux pour I'env ronnement et la santé humaine
— en raison de la présence potentielle de substances dangreuses.
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HN WEB E UND BEDE NUNG& ANLEITUNG

1. eitfaden fii die Sgtem fokion

1.1 Apem eine Besh eibgdesB  bdedS gtem s
Das “Bbtd” $stem ist ein mechanisches $stem, das wn einer elekoni schen E nheit gsteuert wird; es beweg die 8 hrankir en
A oder Bnl iche, in Kombination mit 8hi ebesystemen, die in der Bedienunganl eitung behandelt werden. éde Tur ist mit einer
Bewegngschi  ene erbunden. Diese Bewegngschi ene besteht aus einer 8hraube, die ak al an einen E ekomotor angschl ossen
ist und auf der eine, mit der TUr grbundene §i ndelmutter l&ft.

Sofern ki ne anderen Angben gmacht werden, ist die &v ichtsgenze jeder zu bewegnden Tur in den technischen Daten des Cinetto
Bhi ebesystems anggben, an dem si e befestigi st.

Das § stem &nn durch ei nen leichten Druclkder Tur oder mi t der mitgl ieferten Ernbedi enundpedi ent werden.

1.4s tahtionsfokionen:T eabn der er endeten bgik

Das § stem knn g eichzeitigpi s zu 4 Gren steuern. éde Tur muss mi  t einer Bewegngschi  ene erbunden w erden.

Bh kann die elekoni sche &uerungei nheit mit 1 bis 4 Bewegngschi enen kmbi nieren. Agsehen w©n den mit dem $stem & rbundenen
Turen, Bnn es auch unterschi edliche Bnk  onsmoden und  og kn erw alten, abhég @n demerw  endeten Bhi ebesystem.

Das “Bbd”  $stem suchtje nach ¥rbi ndung der Bewegngschi enen mit der Kontrolleinheit, die zu grw endende bg k Mt jedem $stem
wird die Bedienunganl eitungur ¥rbi  ndungler B ewegngschi  ene mit der Kontrolleinheit gl iefert.

1.Shstahtionsfokionen:T eabn des @ <]
Das § stem besitzt eine spezifische Bnk  on zur Bennung  des Tlrendschalters ersehen. Nach der hstal lation des $stems &nn man diese
Bnk ondurchdenléagren Druck (38knden) derTasteE /RE’ , auf der &uerungei  nheit einschalten. ¥r der hbetri ebnahme dieser

Bnk on muUssen die mechanische Bdschal ter so positioniert sein, wie in den Anleitungn beschrieben und die Tlren mussen geschlossen
sein.

Diese Gnk on &nn jederzeit in Betrieb gnommen werden. Die wrab gspei cherten gspei cherten Hibe ghen erl oren und werden
Uberschrieben.

1l.hstahtionsfokionen:dr dnog der Er nbdienng

Mtdieser Bnk onknn man die mitgl ieferte Brnbedi enung mit der betreffenden &uerungei  nheit erbi nden. Die Codes der E rnbedienung
werden im Epfagr gspei chert.

ﬁ Mt einer EBrnbedi enundann man mehrere ®uerungei nheiten bedienen.

ﬁh/h &nn mehrere  Brnbedi enungn mi t derselben &uerungei nheit erbi nden.

1.5 tear ng der Beegng

Nach der Konfigrati on der Hiube und der der Ernbedi enung ist das

$stem betri ebsbereit.

&h &nn jede Tur mithilfe eines manuellen mpul ses an der Tur in der ) P
finungri  chtungder mi t der Ernbedi enungsteuern. —
Die &uerung der Bewegng mit der Ernbedi enung oder mit dem <+ -

manuellen mpul's ist ol | Bmpati bel. Die Tur beweg sich in der

gw Unschten Richtung und erw eilt bis zur néhsten &uerung in der .
Haltposition.

1.6 Stear ng bflgte Er nbdienngstasten

éde Ernbedi enung hat 4 Tasten, um die bestmf) iche Kompatibilith der Ernbedi enung mit den 8hranknfi  grati onen zu gran tieren. Die
Betriebstasten werden in der hstal lationsanleitung eder Konfigrati on beschrieben.

1.B eegngsbgilkeder [i] %
éde Turknn einzeln beweg werden. Trifft sie whrend der Bewegng auf ein Hindernis stoppt die Tur. Wird die Bewegng einer Tur mit einer )
Kraft entggn der B ewegngri  chtunggstoppt, stoppt di e Tur und bewegsi ch in die entggngsetzte R ichtung -*5'
1.&iheitige B eegogm eh erer@ en 8
h einign B len Bnen mehrere TUren g eichzeitig in dieselbe Richtung bewety werden. Wird eine der Turen anghal ten, stoppen die sich
bewegnden Turen, um er Qetschungn und dem 8hni tt in dem Bereich zu schutzen, indem das Hindernis erknnt w ird.

1.9 SkeBn akr i en

Befindet sich das $stem in einem &tus mit einer oder mehreren teilweise bzw. @l Istadi g gineten  Turen, Bnn man durch langeren Druck
(3s) einer der &uerungtasten der Ernbedi enungdas $stem i nden &tus des vl lkmmenen 8hl ieBns al ler TUren ersetzen ( siehe 1.6

1.10 Stromasfal
m Bl | einer fehlenden 8omersorgng Bnn man die Turen en Hand bewegn, jedoch ist aufgund der @

Reibungind des W iderstands des elelromechani schen $stems ei n erhfiter K raftaufwand notwendig

8l Ite es whrend der Bewegng einer TUr zu einem 8omausfal | kmmen, stoppt das $stem. Wird das
Netz wieder angschl ossen, beweg sich die Tur langam, bis zumul Istddi gn 8hl ieBn, am Bde dieses
grfahrens i st das $stem erneut betri ebsbereit.
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1.11 Von der Stear ngseinhit gestear ter Sith )
Die & uerungei nheitist mit einem N.O & itch ersehen, der immer dann einen Kontak schlieB wenn das finen einer Tur ang steuert wird.

% Der & itch enn§ annungn zw ischen und &ind ei nen mak malen 8om en 2A  steuern.

2H inweise,die or der hstahtion zibaten sind

21V orbdingogen
Die hstal lation der E ekkosysteme darf nur wn Bchpersonal durchgfthrt w erden.
A e Der8hrank muss stabil befestiy und niel liert werden. & besteht ein B cherheitsrisik flr die Nutzer und die Bnk  on des $stems,
wenn eentu elle rformungn oder ei  ne hstabi litherhanden si  nd.
o Die krretle  GBnk on des mit dem “Bbkd” grbundenen Bhi ebesystems und die krrete  Bsi tionierung der Endschalter
kntrol lieren.
e dde Bewegngl eisteistmiteinem4bter langn Kabel zum Anschluss an die &uerungei  nheitersehen. Das¥rsorg ungibel
der ®ueru ngei nheit, mit Trafo, ist ungfir 3 Bter lang Aus diesem fand muss eine 1109 AC 581 z ecklose  in der
NBe des A ufstellungortes des 8hranks ergsehen w erden.
e Die em Anwender zur ¥rfigng  gstel Iten eleki schen Arbeiten missen den gl tenden ¥Wrschri ften Uber den ak en und
passien el eki schen 8hutz entsprechen.

ZE bklke oanshse
ﬂ Bh muss daflr sorgn, dass di e &cklose auch nach der bhtag des §stems ei nfach zu erreichen ist.

Alle Anschltsse mussen den Normen des @l ichen 8omanbi eters entsprechen.

3 Anfagle & tigkiten

3 Anfagle B edingngendes S b ank
g Die geuerungei  nheit erst nach dem Anschluss aller dtoren grsorgn.

Alle btoren der B ewegngschi  ene an die &uerungei  nheit, in Konformitémi t der Konfigrati on des gw &l ten 8hrank anschl ieBn.

{b Nachdem man den Anschluss aller Moren ander &u erungei nheit durchgflhrt hat, muss man die Tirenen Hand in die g schlossene
Bsi tion bringn.

3V ersorgng der Stear ngsein hit

Nach der Kontrolle des krreten  Anschlusses der B toren an die
fuer ungei nheit und dem Bewegn der Turen in die 8hl ieBtel lung
gnn die &uerungei nheit Uber den mitgl ieferten Trafo mit 8o m
grsor gw erden.

A

Nach dem Enschalten des &t s muss man
mindestens 10 8knden  warten, in dieser Rase
ersteht die Buerung welche Betriebslog k sie fur
das erw endete $stem erw enden muss.

-

00:00:10

3 R egistrierngs zk

Die in Bnk 2.3 beschriebene Bnk ion zur automatischen Eennung  der
Turendschalter durch Drickn und Halten (3 8knden)  der Taste “B

/ RB’ an der teuer ung starten. Ab diesem Bnk werden sich alle
Turen, eine nach der Anderen, ab der ersten linkn Tur des 8hrank s,
mit reduzierter &chw indigi t zu den entsprechenden Bdschal tern
bewegn.

Bis die Hube aller Turen reg striert wurden, Bnten  einig M nuten

grstrei chen. 00:00:03

h dieser Rase darfdie Bewegng der Turen nicht behindert werden,
das heiBdass der &l auf frei ghal ten werden muss.

Werden die Bsi tionen der Bdschal ter eradert, muss man den
Reqg strierungzyk us wiederholen.

h dieser Rase kann die ¥rbi ndungfunk on der Ernsteuerung
nicht gstartet w erden.
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Wenn der Betrieb aufgind eines 8omausfal Is oder physikl ischer
Hindernisse im Turweg ausfh It, zieht man den Netzsteckr, bring die Turen
in die 8hl ieBtel lungind startet di e Bnk  on erneut.

31V erbindng der Er nbdienng

Um diese Bnk  on zu starten, die Taste “REE B am &uergré  drlckn
und loslassen.

Nach dem Druck leuchtet eine rot blinende B auf, die in der &uerungei  nheit
gt sichtbar ist; jetzt muss man, lagr (3 8knden)  auf eine der Bedientasten
der B rnbedienungirtckn.

% Mit einer Ernbedi enung Bnn man mehrere &uerung seinheiten bedienen.

Man knn mehrere Ernbedi enungn mit derselben f&uerungei nheit
verbinden.

Die B nk on der ¥rbi ndungler Ernbedi enungni t der & uerungei nheit darf nicht whrend des Teachens der H Ube durchgftihrt w erden.

Um die ¥rbi ndung der Ernbedi enung mit der &uerungei nheit zu

annullieren, die Taste “REE B drickn und loslassen, danach

begnnt die B zu blinkn. Eheut die Taste “RE EB drickn und
gdric k halten, bis die B nicht mehr blink Bst man die Taste los, wird die
roteB 58 blinkn und bestd g so die Authebung der vorab durchgflhrten
¥rbi ndungn.

00:00:03

Das Verfahren zur Aufhebung der ¥rbi ndung der Ern bedienung eliminiert .
jeden wrheri gn Bei cherplatz, um eine Ernbedi enung nach dieser Bnk on zu FREQL,{AEEXC}Z'O‘:‘,?/E@:%&%
erw enden, muss man diese mit dem &ndarderfahren er  binden. ’

3B/ erkbbhg des S ithder Stear ngseinhit

Der N.O @& itch ist ein einfacher, normalerweise offener Kontak der wen der bg k der &uerungei nheit
gsteuert w ird.

Die Ausgg d er Klemmen des & itch sind spannungfrei .

Der & itchknn &t  mit Nennspannungn zwischen O und 8  und einen mak malen 8om
on 5A steuern.

DEVICE =0 - 48V
MAX 5A

Die ®¥rkbel ung zur &uerung der Anlag mit dem & itch, muss Bchpersonal anertraut
werden und nach folgndem 8hema durchgfthrtw  erden.

-

0-48

DEVICE
0-48V

N/O
SWITCH I
', :
NO |
O SWITCH | ‘I‘
|
= |
,,,,,, S e
DEVICE —°—°—H O
=S—————————— D
-
>
O
a
3K ontrokder HBkonsttigkit des S gtem s
®h muss prifen dass di e Bwegngler Tur krrekerfol o]

Die einwandfreie Bnk on der @etschungsi  cherung &Bnn durch E nfiihren eines €gnstandes ~ zwischen &i te und Tur Uberpruft werden,
wodurch das 8hl ieBn erhi ndert wird.

Diese Kontrolle ist durchzufiihren, um Risien oder 8hd en oder einen eentuel len Defek oder eine Bnk onssttung des $stems zu
erhi ndern.

4B edienngsankitng

4 finen einer
Die Turinungsteuerundggnn durch ei nen manuellen hpu t oder mit der Ernbedi enungggben w erden.
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Die Tdr einig M llimeter in die fihungri  chtung driickn, das §stem erknnt automatisch die Bewegng und beté § den Mor, bis die Tr
die fihungstel  lungprrei cht.

Alternativ &nn  die Taste auf der Brnbedi enung der zu inenden Tur gdrick  werden, das $stem empfag das Bgal und betd g den
btor, bi s die Tur die fihungstel  lungerrei cht hat.

8l lte das finen einer Tiron einer anderen Tur des $stem s behindert werden, die wrab glinet  wurde, werden sich beie Turen b eichzeitig
bewegn, um den R aum freizugben.

4.2 SchlieBen einer Tur
Die TurschlieBteuerundann durch ei nen manuellen hput o der mit der Ernbedi enungggben w erden.

Die Tur einig M llimeter in die 8hl iefi chtung drlickn, das $stem erknnt automatisch die Bewegng und beté g den btor, bis die Tur die
8hl ieBtel lungprrei cht.

Alternativ knn die Taste auf der Ernbedi enung der zu schlieBnden Tur gdrick werden, das §stem empfag das Bgal und betd g den
btor, bi s die Tur die 8hl ieBtel lungerrei cht hat.

4.3 Schlie3en aller Tiren mit einer einzigen Steuerung

Um alle offenen oder teilweise offenen Turen des 8hrank  zu schlieBn, bt man einen lagren  Druck (3 8knden)  auf eine der Betriebstasten
der erw endeten Konfiguration der Ernbedi enungus. D as $stem schl ieBautomati sche alle Turen.

5. Wartung und Pflege

5.1 Allgemeine Hinweise

ﬂ dr &ranti e der B cherheit muss man die &uerungei  nheit, @r A rbeiten am $stem, wn der ¥rsorgng solieren.
5.2 Externe Reinigung des “B-Moved”-Systems
4r @Brnen Reinigng des “Bbkd” $stems und der Aluminiumschienen muss man ein trocknes Tuch oder alternativ hierzu Druckluft
erw enden.

5.3 Interne Reinigung des “B-Moved”-Systems
Die interne Reinigng des $stems darf nur en Bchpe rsonal durchgfihrt werden. Das $stem ist so knzi piert, dass es auch bei
fubabl agrungn  im hneren des $stems funk oniert; jedoch ist die Btfernung w@wn 8hmutz oder Femdkpern aus dem h neren des
$stems mi t einem Druck uftstrahl m§y ich.
Die Demontag der Handhabunggrée isterboten, imggntei lign Bl | haftet Cinetto f i $.I . nicht fur daraus resultierende direte
oder indirete 8hden.
5.4 Wartung des “Be-Moved”-Systems

Die mechanischen E emente des $stems sind entwickl t und hergstel It, um auch trockn zu arbeiten. Keine Ette, 8hmi ersprays noch
chemische Pbdute an  den eleki schen bzw. mechanischen E ementen grw enden. Derartig Fbdute beschdi gn das $stem.

5.5 Austausch der Batterie der mitgelieferten Fernbedienung

8l Ite man die Batterie der mitgl ieferten Ernbedi enungustauschen mussen:

. Die Batterie durch eine geichwertig Batterie “CR282” 3V ersetzen. Das Enlegn anderer als der anggbenen  Batterien knn zu
irreparablen 8hden an der Ernbedi  enunduhren;

e die Bhraube auf der Ruckei te der Ernbedi enung entfernen und das Kunststoffghéise  @inen, darauf achten, dass die internen
Komponenten nicht beschdi § werden; die alte Batterie aus ihnrem B tz entfernen und durch die neue Batterie ersetzen, wobei man auf die
E nsetzungri chtungchten muss;

e die Ernbedi enungchl ieBnund di e Bnk on &ntrol lieren.

Bl Is notwendigmuss man das ¥rfahren zur &rbi ndungler Ernsteuerungv iederholen, das im Bnk3.4eschri  eben wird.

6. FAQ

6.1 Die Taste “SET/RESET” wird gedrickt, aber die Teach-Funktion startet nicht
Die ¥rsorgngles $stems kntrol lieren. B cherstellen, dass der ¥rsorgngj aclund di e ¥rkbel ungles Trafos ri chtiggi ngs tecksi nd.

6.2 Die Teach-Funktion funktioniert nicht an allen Schranktiiren

Kontrollieren, dass die Verbindung btor - uerungei  nheit so durchgftihrt wurde, wie in den Anleitungn beschrieben und dass die &ckr
richtiggi ngstecksi nd.

Kontrollieren, dass die mechanische ¥rbi ndungw ischen Tur und Bewegngschi  ene entsprechend den Anleitungn durchgflhrt w  urde.

Kontrollieren, dass die ¥rkbel ung des $stems oder andere physische Hindernisse den Turlauf oder den ¥rbi ndungbugl Tar-
Bewegngschi  ene nicht behindern.

Den ¥rsorgngsteck r der &uer ungei nheit herausziehen und wieder einsteckn und (3 8knden) erneut die Taste “BR B’ drlickn,
die sich an der &uerungei  nheit befindet.

6.3 Die Teach-Funktion hat die Endschalter nicht erwartungsgeman registriert
Kontrollieren, dass das &w icht jeder Tur nicht das zulési g Hohstgw icht Uberschreitet, das in den Daten des 8hi ebesystems aufgflhrt
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wird.

Kontrollieren, dass die Bdschal ter, die mit dem 8hi ebesystem gl iefert werden, in Konformité mit den bhtaganl  eitungn positioniert wurden.
Die k rrete bhtag und die Nigl lierung des Bkl s, wie die bhtag des damit erbundenen 8hi ebesystems kntrol lieren. Am
8hi ebesystem muss man kntrol lieren, dass die Regl ierungn richtig durchgfihrt wurden und dass ki ne Reibungn zwischen den festen
teilen des 8hrank und den G eitschuhen oder den Turen bestehen.

Die Benhei t der TUren prifen, sollte die TUrstrutur &i ne perfete Benhei t der TUr granti eren, sollte man einen Ausrichtbeschlag montieren.

Kontrollieren, dass sich ki ne Hindernisse auf dem fihunsw  eg der Tur befinden. Kontrollieren, dass sich die ¥rkbel ungn des $stems
nicht im fhungberei  ch der Tur oder der ¥rbi ndungbtigl  Tur -B ewegngschi  ene befinden.

Den ¥rsorgngsteckr der &uerungei  nheit herausziehen und wieder einsteckn, mindestens 10 8knden  warten und (3 8knd  en) erneut
die Taste “ER B’ drlckn, di e sich an der &uerungei  nheit befindet.

6D ie mitgelefer te Br nbdienng fokionier t nib
Rifen, dass das krrete ¥rbi ndungerfahren erfol @i ch abgschl ossen wurde, siehe Bnk3.4

Kontrollieren, dass die Betriebstasten in der Nutzungknfi grati onerw endet werden, siehe die Anleitungn des 8hi ebesystems, das mit dem
‘Bbd”  @stem erbundeni st

Wenn die ¥rbi ndung der Ernbedi enung immer noch nicht funi onieren sollte, tauscht man die interne Batterie (Typ CR282 3Y aus, indem
man die 8hraube auf der R Uckei te der Ernbedi enungntfernt, dann das ¥rbi  ndungerfahren, nach Bnk3.4w iederholen.

D ied entreffen end der Beagng afeinander
Die bg Ikdes $stem | &stki ne dsammenstd zw  ischen den Turen zu, sollte das Pobl em jedoch auftreten:
e  Rntrol lieren, dass die ¥rkbel ungn mi t den bhtaganl  eitungn des erbundenen 8hi  ebesystems Ubereinstimmen;

e den ¥rsorgngsteckr on der ®uerungei nheit abtrennen, im B nne der Anleitungn erneut positionieren, den ¥rsorgngsteckr in
die &uerungei  nheit steckn und mi ndestens 1@knden w  arten;
e das Teach¥rfahren der Rdschal  ter starten, indem man die Taste “BR &’ (3 8knden) drtick

D as& #ag.B .lbim Sh an)das m it dem Sitter bden ist fokionier tniber w@ar togsgem &
Die krrete grkbel ungles & kntrol lieren, wie im Bnk3.5 beschri  eben.

Der & itch liefert ki ne Bannung am Ausgng und dient als einfacher 8hal ter. E nen der 2 ¥rsorgngpol e an den & itch anschlieBn, um
das &&mi t der ®uerungzentral e steuern zu &nen.

Kontrollieren, dass das &#&  mit einer mak malen ¥rsorgn  gspannung @n 8 bkmpati bel ist und einen mak malen 8om w®©n 2,1V aufnimmt.

7S eriennm mer

O
&) ® ® O
@ @ o) @ O

Die Referenz&i ennummer des B-moed @stems
befindet sich auf der Unterseite der &uerei nheit.

Deutsch

KIT B-MOVED
XXXXXXXXXX @

3

Das $mbol am Fbduk oder einer ¥rpackng  weist darauf hin, dass dieses Foduk  nicht mit dem Hausmull entsorg werden darf.
E fattdessen muss es bei einer gei geten 8mmel stelle zum Recycling eleki scher und eleltoni scher Altgrte  abggben  werden.
=" Durch ordnunggmé@ Btsorgng  dieses Phdutes tragn Be dazu bei, negti @ Auswirkngn  auf Umwelt und & sundheit
abzuwenden, die durch unsachgmé Btsorgn g dieses Pbdutes  entstehen &nen.  Detaillierte hformati onen zum Recycling
dieses Fbduk es erhalten Ee wn hrer dl ichen tadterw altung hrer Btsorgngdi ensten order beim Hadl er, bei dem B e das
Fodukerw orben haben.

- RAH 100110
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ADVERE NCA S E N SR UCCIONES DE USO

1. hstr mnes sob e elfomnam  iento delsiste ma

1.1 Desc i gener  aldelsistem aB bed”
E sistema “Bbkd” es un sistema mecai co controlado por una unidad electrdi ca cuya funcid es el desplazamiento de puertas
A de armarios o similares en combinacits con los sistemas de deslizamiento contemplados en las instrucciones de uso. Cada hoja &
acompadda de una barra de desplazamiento. B barra de desplazamiento esté integada por un tornillo conectado de forma ak al con
un motor eléctrico por el ge se desl iza una tuerca conectada a la hoja.

Sale ge seindige otra cosa, el limite de masa de cada hoja ge debe desplazarse aparece indicado en las especificaciones técnicas
del sistema deslizable Cinetto ge | o acompaa.

E sistema se puede controlar empujando ligramente | a hoja o mediante el mando a distancia suministrado.

1. nnes pr ahinstahm:atoap endizap de b Bia tilzada

E sistema puede gsti onar hasta puertas al a gz. Enecesari 0 acompaér cada hoj a de una barra de desplazamiento.

E posible combinar la unidad de control electréi co con un ntnero  de barras de desplazamiento ge oscile entre 1y 4 Adem& delninero de
puertas conectadas, el sistema puede gsti onar también ari os modosy I§ cas de funcionamiento, de acuerdo con el sistema de deslizamiento
utilizado.

E sistema “Bbtd” identificalalg cage debe utilizarse en funcid de la maneraen ge se conectan las barras de mow miento a la unidad
de control. Cada sistema @ acompaédo de i nstrucciones de uso para conectar las barras de desplazamiento a la unidad de control.

1.&|ones pr a b instahm:atoap endizap de hs ar reras de bhs pr  tas

E sistema esta dotado de una funcit especifica para identificar los finales de carrera de las puertas. Una gz instalado el sistema, es posible
ponerlo en marcha pulsando de forma prolongda (3 segndos) la tecla “ER &’ situada en la unidad de control. Antes de iniciar esta
funcid es necesario ge los finales de carrera mecai cos suministrados se cologen de acuerdo con las instruccionesy ge las puertas estén
cerradas.

{b Esta funcit puede real izarse en cualai er momento. ks carreras memori zadas prev amente se perdera o se sobreescri biran.
1.4/mnes pr a b instahm:aso@m delm ando a distana

Bta funcid permite asociar el mando a distancia suministrado a la unidad de control correspondiente. bs cdi gs del mando a distancia se
memorizan en el receptor.

ﬁ E posi ble utilizar varias unidades de control con un ti co mando a distancia.

% E posi ble asociar @ri 0os mandos a distancia a la misma unidad de control.

1.5C ontroldelm oim iento
Una gz configradas las carreras y el mando a distancia, el sistema esta

operatio.

E posible dirigr los mov mientos de cada puerta mediante un impulso

manual a la puerta en la direccid de apertura o mediante el mando a ® -
distancia. «— —

bs controles del mov miento mediante el mando a distancia 0 mediante
impulso manual son to talmente compatibles entre ellos. & puerta se
mueg en la direccid deseaday después se para en un estado de parada
hasta la orden sucesig.

1.8 otones delm ando a distana atiedos pr a elm anep
Bra garantizar lami& ma compatibilidad del mando a distancia con las configraci ones de armario, cada mando a distancia esta dotado de 4
botones. bs botones operati ws aparecen i ndicados en las instrucciones de instalacit y uso de cada confi graci .

1.Bia de despzam iento de edapr ta
Todas las puertas se pueden moer indiv dualmente. 5 encuentra un obstaul o mientras se mueg, la puerta se para. 5 se para el mov miento
de una puerta con una fuerza contraria al sentido del mowv miento, la puerta se paray se mueg en di reccit contrari a.

1.8Mm iento simtaeo de ar ias pr tas
B algunos casos pueden moerse wari as puertas a la gz en la misma direccid. B una de las puertas se para, las puertas en mov miento
se detienen también para granti zar la segri dad contra el aplastamiento y el corte en el gea del hueco donde se ha detectado el obstéul o.

1.9 Cierre de todas bs pr  tas
B el sistema esta en un estado con una o &ri as hojas parcial yb totalmente abiertas, es posible poner el sistema en cierre total de todas las
puertas pulsando prolongdamente (3 segndos) cual @i era de los botones del mando a distancia actimdos para el manejo (consulte 1.8

1.10 Asisteniader ed el ia

B falla la corriente eléctrica, es posible moer de forma manual todas las puertas, no obstante, prega el uso
de una fuerza superior a la normal debido a las fricciones y a las resistencias del sistema electromecai co.
B la falta de red eléctrica se eri fica durante el mov miento de una puerta, el sistema se para. o
Cuando lared se uel & aconectar, la puerta se mogra lentamente hasta cerrarse, al terminar esta operacit
el sistema vl gré estar operati  ©. <+
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1.11 Sittgestionado pr b oidad de ontr ol
b uni dad de control estadotada de un sw itch N.Ccapaz d e cerrar un contacto cada ez ge se pi  de la apertura de una puerta.

% E switch puede g stionar tensiones entre ¢/ & una corri ente mi& ma de 2A.

2 Ader tentas p reias a b instahm

2L C ondimnes p elminares
bs operaci ones de instalacia de | os sistemas eléctricos deben ser realizadas por personal especializado.
A o E armario debe montarse de forma estable y debe estar perfectamente nigel ado. s eegntual es deformidades o la inestabilidad
del armario pueden suponer un riesg para | a segri dad de los usuarios y del funcionamiento del sistema.
e ¥ fige sison correctos el funcionamiento del sistema corredero asociado al sistema “Bbfd” y el posicionamiento de los topes
de final de carrera.
e (Cada barra de desplazamiento esta dotada de un cable para la conekd con la unidad de control de 4 metros. El cable de
alimentacia de la unidad de control tiene una long tud de unos 3 metros, incluido el alimentador. Asi pues, es necesario preparar

una toma de corriente 1180 C 561 z en las prok midades del lugr de i nstalacit del armario.
e hs obras eléctricas dispuestas por el usuario deben respetar las normas v gntes en materia de protecciones eléctricas activas
y pasigs.
ZC oneid e ia

ﬂ Asetese dege|  atoma de corriente sea de féi | acceso, incluso después de haber montado el sistema.

Todas las conek ones deben respetar las normas de la sociedad de suministro de energ a local.
3gr amnes iniaks

3l C ondimnes initaks delar  mario
ﬂ No alimente la unidad de control antes de haber conectado todos los motores.

Conecte todos los motores de las barras de desplazamiento a la unidad de control, de acuerdo con la configraci @ de armari o eleg da.

{b Unaez realizada, sigi endo las instrucciones, la conek & de todos los motores a la unidad de control, es necesario poner manualmente
las puertas en posicia de ci erre.

2 Al mentam de h nidad de ontr ol

Unae zeri ficado ge laconeknd de los motores a la unidad de control
es correcta y de haber puesto las puertas en posicia de cierre, es posible
alimentar la unidad de control con el alimentador suministrado.

A

-~

00:00:10

E necesario esperar al menos 10 segndos
después de la alimentacid de la unidad, en esta
fase la unidad de control comprende gé 1§ cade
funcionamiento debe aplicar el sistema utilizado.

X ibder egistrodehs ar reras

Bng enmarchalafuncid paralaidentificacid autom# cade los finales
de carrera de las puertas descrita en el punto 2.3 pulsando de forma
prolongda (3 segndos) el  botd “ BR B en la unidad de control.
Todas las puertas, una a la gz, partiendo de la primerage se encuentra
a la izgi erda del armario, empezaréd a moerse lentamente hacia los
correspondientes finales de carrera.

Hasta ge todas las puertas hayan reg strado su carrera, la operacit
puede llegr unos mi nutos.

/

00:00:03

B esta fase es necesario no obstaculizar el mov miento de las
puertas y mantener el recorrido libre.

B se modifican las posiciones de los finales de carrera, es necesario |I< }I|
repetir el ciclo de reg stro.

B estafase no es posible iniciar la funcid de asociacid del mando
a distancia.

B la operacid no se concluye bien debido a la falta de tensid 0 a obstaul os fisicos presentes en el recorrido de la puerta, es suficiente
gi tar la clav ja de alimentacig, poner | as antas en posicita de ci erre y reiniciar la funcig.
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31 Asoram delm ando a distania

Bra poner en marcha esta funcid es necesario pulsary soltar el botd “REE

B”  situado en la unidad de control.

Una ez pulsado, se encend erd un led intermitente de color rojo bien v sible
en la unidad de control; a este punto es necesario pulsar prolongdamente (3
segndos) uno de | os botones operatigs del mando a distancia.

ﬁ B posible utilizarari as unidades de control conun gi co mando a distancia.
ﬁ Eposi ble asociar @ri 0s mandos a distancia a la misma unidad de control.

b funcid de asociacid del mando a distancia a la unidad de control no debe
iniciarse durante el autoaprendizaje de las carreras.

Bra cancelar la asociacit del mando a distancia a la unidad de control

es necesario pulsar y soltar el botd “REE B | el led empezara a

parpadear. Bl se de nuew “REE B° y manténgl o pulsado hasta
ge el led deje de parpadear. Después de soltarlo, el led rojo parpadea 5 eces
confirmando la cancelacit de | as asociaciones prev amente realizadas.

00:00:03

E procedimiento de cancelacia de la asociacid del mando a distancia elimina
todas las memorizaciones prev as, para utilizar un mando a distancia después de
esta funcit es necesari 0 asociarlo al procedimiento estad ar.

FREQUENCY: 433,92 MHZ
MAX POWER: 1T mW

X abado delsitta br do de b nidad de ontr ol
E switch N.Ces un si mple contacto normalmente abierto dirig do por la I ca de la unidad de control.

No hay ningna tensi & en salida de las refy etas de bornes del switch.

E switch puede controlar egi pos con una tensid nominal de entre O y 8 vy una corriente
mi ma de 5A.

DEVICE =0 - 48V
MAX 5A

E cableado para controlar el egi po mediante el switch debe ser realizado por personal
especializado y debe efectuarse de acuerdo con el esgema ge fi  gra a conti nuaci.

-~

0-48

DEVICE
& e —_

N/O
SWITCH Il
',
m
? I
-
DEVICE -_—

I ontrolde b opr atiidad delsistem a
¥ri fige si el desplazamiento del sistema es correcto.

gri fige sielsistemadesegri dad contrael aplastamiento funciona, en este sentido es posible obstaculizar el cierre de una puerta introduciendo
un objeto entre el lado y esta.

tecté estaeri  ficacid para ev tar riesgs o dafis debi  dos a un eentual defecto o mal funcionamiento del sistema.

4hstr mnes de 80

4 Apr tu adenapr ta
b orden de apertura de una puerta se puede dar medi ante input manual o mediante mando a distancia.

Enpuj e la puerta unos milimetros en la direccit  de apertura de esta, el sistema detecta de forma autom#t ca el desplazamiento y acciona el
motor hasta ge | a puerta alcanza la posicia de apertura.
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Como alternatig, pulse el botd del mando a distancia correspondiente a la puerta ge debe abrirse; el sistema recibe la seél y acciona el
motor hasta ge | a puerta alcanza la posicia de apertura.

B la apertura de una puerta se @ obstaculizada por otra puerta del sistema preiv amente abierta, las dos se moeréa  de forma simultéea para
liberar el espacio.

4C ierredenapr ta
b orden de ci erre de una puerta se puede dar mediante input manual 0 mediante mando a distancia.

Bpuj e la puerta unos milimetros en la direccit  de cierre de esta; el sistema detecta en autom# co el desplazamiento y acciona el motor hasta
ge | a puerta alcanza la posicia de ci erre.

Como alternatia, pulse el botd del mando a distancia relatio ala puertage debe cerrarse; el sistema recibe la seél y acciona el motor hasta
ge | a puerta alcanza la posicia de ci erre.

& ierredetodas hs pr  tas on nagio m ando
Bra cerrar todas las puertas abiertas o parcialmente abiertas del armario pulse de forma prolongda (3 segndos) uno de los botones del
mando a distancia operaties en | a configraci 6 uti lizada. El sistema cerraraautoméi camente todas las puertas.

S&htenim iento ywados

8l hdiamones gener abs
ﬂ Afinde granti zarlasegri dad, antes de cualgi er operacit en el sistema la unidad de control debe desconectarse de la alimentacio.

Blm feza eter nadelsistem aB bkd”
Bra | impiar eternamente el sistema “Bbtd” y los carriles de aluminio debe utilizarse un pad seco o, como al ternatig, ai re comprimido.

Hm fezainter nadelsistem aB bRd”

b limpieza interna del sistema solo puede ser efectuada por personal cualificado. E sistema se ha realizado para funcionar incluso si ek sten
depsi tos de pole en el interior, no obstante, esta permitido eliminar los residuos o el material eixafi  del interior del sistema con un chorro
de aire comprimido.

Eta prohibido desmontar el aparato de desplazamiento, esto causara la egl usid de la responsabilidad de la empresa Cinetto F Ili 3.1 .
por cualgi er dad di recto o indirecto ge se gnere.

Shhtenim iento del sistema B bkd”
Bs partes mecai cas que componen el sistema esté proyectadas y realizadas para trabajar en seco. No use gasas, aerosoles lubricantes ni
productos ai micos en las partes eléctricas yb mecai cas. E uso de dichos productos daé el sistema.

B amio debbter iadelmando adistan@sm inistrado

B es necesario, cambie la bateria del mando a distancia suministrado:

e  cambie la bateria por una egi @l ente del tipo “CR282” 3V h introduccit de baterias diferentes a la indicada puede causar dafs
irreersi bles al mando a distancia;

e g te el tornillo situado en la parte posterior del mando a distancia y abra el cuerpo de pléti co con cuidado para no estropear los
componentes internos, a continuacit sage |  a bateria v eja y cénbi ela por la nuea prestando atenci @ al sentido de introduccig.

e el macerrarel mando a distancia y eri fige su funci onalidad.

B es necesario, repita el procedimiento de asociacit del mando a distancia ge se epl ica en el punto 3.4

6P regotas m &fr eantes

6l Apsar deg seh pado elbtdé S ER ESET ,h fom de atbap endizag no se pne en marh
Compruebe la alimentacia del sistema. Asetese de ge el dclde al imentacid y el cableado del alimentador esta bi en puestos.

6h fom de atpap endizag no fomnaen todas| as pr tas delar mario
Asegese de ge laconekd motor - unidad de control se ha realizado de acuerdo con las instrucciones y de ge los pasadores esté  bien
introducidos.

gri fige si la conekd mecai ca entre la puerta y la barra de desplazamiento se ha efectuado de acuerdo con las instrucciones.

¥ri fige silos cableados del sistema u otros obstéul os fisicos interfieren en el recorrido de la puerta o de las abrazaderas de conek & puerta-
barra de desplazamiento.

A continuacio, desactive y actie el jack de alimentacid conectado a la unidad de control y pulse (3 segndos) de nuew el bota “B/
RE” situado en la unidad de control.
6h fom de atpap endizag no hr egistrado bs fi nales de carrera de acuerdo con las expectativas

¥ri fige si la masa de cada puerta no supera la masa m& ma indicada en las especificaciones del sistema deslizable.

¥ri fige si los finales de carrera suministrados en el sistema deslizable se han colocado de acuerdo con las instrucciones de montaje.
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¥ri fige si el montaje y la niel acion del mueble es correcto y el montaje del sistema deslizable asociado a este. Con referencia al sistema
deslizable, eri fige silos ajustes se han realizado correctamente y aseggse  de ge no hay puntos de friccid entre las partes del armario y
los patines o las puertas.

gri fige la planaridad de las puertas, si la estructura de la puerta no granti za una perfecta planaridad de la puerta, se aconseja montar un
tensor enderezador.

¥ri fige sien elrecorrido de la puerta hay obstéul os fisicos. ¥ri fige silos cableados del sistema estd en el recorrido de la puerta o de las
abrazaderas de conek o puerta -barra de despl azamiento.

A continuacid desactie y actig el jack de alimentacid conectado a la unidad de control y espere al menos 10 segndos, a continuacia
pulse (3 segndos) de nuew el botd “ ER situado en la unidad de control.

BE Im ando adistana sm inistrado no fomna
gri fige si el proceso de asociacia correcto se ha real izado bien, consulte 3.4

gri fige siseestd utilizando los botones operaties en la configraci @ utilizada, consulte las instrucciones especificas del sistema deslizable
asociado al sistema “Bbkd”

B la asociacitd del mando a distancia sige sin funcionar, cambie la bateria interna (tipo CR282 3Y gi tando el tornillo ge hay en la parte
posterior del mando a distancia, a continuacia repi ta el proceso de asociacia descri to en el punto 3.4

ghs pr tas ban du ante elm oim iento

bl § cadel sistemaimpide ge | as puertas choge, si el problema se presenta:

e gri fige si los cableados son conformes a lo indicado en las instrucciones de montaje del sistema deslizable asociado;

e desconecte el jack de alimentacid de la unidad de control, uel @ a colocarlo de acuerdo con las instrucciones, conecte el jack de
alimentacia a | a unidad de control y espere al menos 1Gegndos;

e inicie el procedimiento de autoaprendizaje del final de carrera pulsando el botd * BR B’ (3 segndos).

6E lapr ato pr epm p,hhbinter na delar mario)onetado alsittno fomna de aar do on hs eptatias
gri fige si el cableado es correcto de acuerdo con el punto 3.5.

Recuerde ge el switch no suministra tensitt  en salida sino ge es simplemente un interruptor. Conecte uno de los 2 polos de alimentacita  al
switch para dirig r el aparato a la centralita.

gri fige si el aparato es compatible con una tensit de al imentacid m& ma de & absorbe una corri  ente m& ma de 2.1.

7N tnh ero de serie

e ) sy © O

E nth ero de serie de referencia del sistema Bmoed
se encuentra en la parte inferior de la unidad de
control.

KIT B-MOVED
XXXXXXXXXX @

mm RAH 100110

producto debe ser manipulado teniendo en cuenta la Directia Eropea 208 , en orden de ser reciclado o recuperado para
minimizar su impacto en el medio ambiente. Bra m& informacid rog mos contacte con las autoridades locales o reg onales m&
prié mas a su domicilio. bs productos electrai cos no incluidos en el proceso de recog da selectim son potencialmente peligp sos
para el medio ambiente y la salud humana debido a la presencia de ciertas sustancias.

Ei Bte producto incorpora el simbolo de recog da selectim de residuos de eqi pos eléctricos y electrdi cos. Elo sigi fica ge este
—
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Cinetto F.llis.r.l.

Via Meucci, 4 5
35030 Rubano (PD) Italy DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE
Phone +39 049 89 77 211

Fax +39 049 63 58 22 EU DECLARATION OF CONFORMITY
www .cinetto.it

FURMITURE FITTIMGS

Il sottoscritto rappresentante il seguente fabbricante
The undersigned, representing the following manufacturer

Fabbricante (o il suo rappresentante autorizzato):

inetto F.llis.r.l.
Manufacturer (or his authorized representative): Onerta Flli ot

Indirizzo: % P
Addpasis Via Meucci, 4 - 35030 Rubano (PD) - ITALY
dichiara qui di seguito che il prodotto
herewith declares that the product
Identificazione del prodotto e Sistema automatizzato per |'apertura di armadi
funzione: B-MO VED

b ' Electronic handling system for wardrobes
Product identification and function:

Risulta in conformita a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie (comprese tutte le modifiche applicabili)
Is in conformity with the provisions of the following EC directive (including all applicable amendments)

Riferimento n® Titolo:
Reference n® Title:
Directive 2006/42/EC of the European Parliament and of the
2006/42/EC Council of 17 May 2006 on machinery, and amending Directive
95/16/EC
Directive 2014/30/EU of the European Parliament and of the
Council of 26 February 2014 on the harmonisation of the laws
20 14/ 30/ EU of the Member States relating to electromagnetic
compatibility
Directive on the harmonization of the laws of the Member
20 14/ 53/ EU States relating to the making available on the market of radio

equipment and repealing Directive 1999/05/EC
Directive 2011/65/EU of the European Parliament and of the

RoHS 2011 / 65/ EU + Council of 8 June 2011 on the restriction of the use of certain
RoHS 2015 /853 /EU + hazardous substances in electrical and electronic equipment
Ti ith EEA rel d t.
RoHS 2019 /1 69 /EU ext mr. FE relevance and subsequent amendments
and additions.

e che sono state applicate tutte le norme tecniche sottoindicate
and that the standards referenced here below have been apllied

Articolo direttiva Norme armonizzate Titolo

Directive Article Adopted std.: Title:
Art. 3.1a - SALUTE EN 62233:2008 -Measurement methods for electromagnetic fields of
Art. 3.1a - HEALTH household appliances and similar apparatus regarding

human exposure.

-Assessment of electronic and electrical equipment related
to human exposure restrictions for electromagnetic fields
(OHz - 300GHz).

EN 62311:2008 -Assessment of electronic and electrical equipment related
to human exposure restrictions for electromagnetic fields
(OHz - 300GHz).
Art 3.1a - SICUREZZA EN60335-1:2012 + A11:2014 -Household and similar electrical appliances - Safety - Part
Art 3.10 - SAFETY EN60335-2-31:2014 (sub-clause  1: General requirements,
of 20.101, not tested for
abnormal conditions)

P.1of2
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CINETTO

EN 60950-1:2006+ Information technology equipment - Safety
A11:2009 + A1:2010 + A12:2011  Part 1: General requirements
+AC:2011 + A2:2013
Art, 3.1 (b) COMPATIBILITA EN 55014-1:2006+ -Electromagnetic compatibility - Requirements for
ELETTROMAGNETICA A1:2009+ household appliances, electric tools and similar apparatus.
Art. 3.1 (b) - EMC A2:2011 Part 1: Emission.
EN 55014-2:1997+ -Electromagnetic compatibility - Requirements for
Al1:2001+ household appliances, electric taols and similar apparatus.
A2:2008
EN 61000-3-2:2014 - Electromagnetic compatibility - Limits - Limits for
harmonic current emissions (equipment input current <=
16A per phase).
EN 61000-3-3:2013 Electromagnetic compatibility - Limits - Limitation of

voltage changes, voltage fluctuations and flicker in public
low voltage supply systems, for equipment with rated
current <= 16A per phase and not to conditional connection,

ETSI EN 301489-1 vV2.2.0:2017 Electromagnetic Compatibility standard for radio
equipment and services; Part 1: Common technical
requirements; Harmonized Standard covering the essentiol
requirements of article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU and
the essential requirements of article 6 of Directive
2014/30/EU

ETSI EN301489-3Vv2.1.1:2017 Electromagnetic Compatibility standard for radio
equipment and services; Part3: specific Conditions for Short-
Range Devices (SRD) operating on frequencies between
9KHz and 246GHz; Harmonized standard covering the
essential requirements of article 3.1(b) of Directive

2014/53/EU
Art 3.2 - SPETTRO RADIO ETSI EN300220-2 V3.1.1:2017 Short Range Devices (SRD) operating in the frequency range
Art 3.2 - RADIO SPECTRUM of 25 MHz to 1000MHz; Part 2: Harmonized Standard

covering the essential requirements of article 3.2 of
Directive 2014/53/EU for nonspecific radio equipment.

L'organismo notificato Nemko S.p.a. ha effettuato la valutazione della conformita della documentazione tecnica del sistema di
controllo dell'automazione B-Moved (escluso il telecomando TX4RZHCS433N-BM, separatamento approvato) secondo |la procedura
di cui all'Allegato Il (moduloe B) della direttiva 2014/53/UE e ha rilasciato il certificato di esame UE del tipo no. 2051-RED-182901.

The notified body Nemko S.p.a. performed the conformity assessment of the technical documentation relevant to the B-Moved
automation control system (excluding the remote TX4RZHCS433N-BM, separately approved) according to the procedure of
Annex lll (module B) of directive 2014/53/EU and issued the UE-type examination certificate no. 2051-RED-182901.

La presente dichiarazione di conformita e rilasciata sotto |'esclusiva responsabilita del fabbricante Cinetto F.1li s.r.l.

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer Cinetto F.llis.r.l.

Rubano 07/04/2020
Luogo Data
Place Date

Dott. Tobia Cinetto - Administrator ° ' It
Nome e funzione della persona incaricata di firmare per conto "a l\_\s_.{.\|.

del costruttore o suo rappresentante autorizzato

Name and function of the signatory empowered to bind the Firma
manufacturer or his authorized representative Signature
P.20f2
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